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Trois axes de recherches : 
1. Microphysics of shallow convective clouds using large-eddy simulation 
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LES simulation (MesoNH)  Realistic conditions 
 (ARM – Brown et al 2012) 

Simulation of 15 hours  Conceptual Model  

Field campaign 
Adaptative sampling using UAV 

The entrainment and the onset of 
precipitation at high spatial and 

temporal resolution 

2. Conception et commande de mini-drone endurant 
Conception : “quel optimum 
aérodynamique pour maximiser 
l’endurance pour un  profil de 
mission donné ?” 

Illustration d'un profil de mission  

Schéma 
d'optimisation 
(OpenMDAO) 

Commande : identification de 
modèle et mesure des vents 

Instrumentation d’un 
moto-planeur : auto-pilote, 

données météo et vent 

Estimation de 
paramètres 

aérodynamiques 

À partir de données de vol : 
Détection d’une 

ascendance 
Identification du 

système propulsif 
en soufflerie 

3. Pilotage de la flotte 

1. Planification de 
régions à observer 
sur la base d’un 
modèle conceptuel 

2. Planification de 
trajectoires locales 
sur la base d’un 
modèle dense 

Les deux modèles : 
•  expriment le vent (3D), P, T, U, LWC 
•  sont mis à jour en ligne par un 
processus de régression gaussien 

Trajectoires planifiées en optimisant la 
quantité d’information acquise et la dépense 

énergétique 

Approche 
hérarchique: 


