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Most robots have to cooperate.  This is true in multi-robot systems and also for 
contexts where a robot has to act in presence or in synergy with humans.

We will discuss a number of problems that such robots have to deal with when 
confronted to questions such as what action to perform, who will perform it, who will 
it concern, and also where, when and how the action should be carried out.  I will pick 
some examples from various contexts and show how they gave birth to interesting 
research topics on control architectures, as well as on task and motion planning.

40 ans d’aventure scientifique et humaine

Le LAAS célèbre cette année 40 ans d’existence. Créé en 1968 comme unité propre de 
recherche du CNRS, le « Laboratoire d’automatique et de ses applications spatiales » 
s’est très vite développé, avec un parti pris d’anticipation, dans d’autres disciplines 
qui allaient profondément modifier la vie scientifique, et révolutionner jusqu’à notre vie 
quotidienne  : l’informatique, les micro et maintenant nanotechnologies, la robotique 
et les systèmes autonomes. Sans changer d’acronyme tout en tenant compte des 
évolutions de ses thématiques de recherche, il deviendra en 1973 le « Laboratoire 
d’automatique et d’analyse des systèmes », puis en 1994 ce qu’il est aujourd’hui,  
le « Laboratoire d’analyse et d’architecture des systèmes ». Qu’en est-il aujourd’hui dans 
ces problématiques scientifiques qui connaissent une évolution si rapide ? Comment, 
forts des avancées d’hier et d’aujourd’hui, se dessinent les défis de demain ? 

Ces journées constituent un point d’orgue de la célébration de ce 40e anniversaire : des 
chercheurs du LAAS et des scientifiques invités font le point sur les avancées et mettent 
en perspective les défis posés dans les différents domaines de recherche du laboratoire. 
Le programme a été conçu afin de refléter pleinement les missions, les activités et les 
résultats du laboratoire : recherche académique de haut niveau, formation, coopérations 
nationales et internationales, partenariat avec le secteur économique.

40 years of scientific and human adventure
This year, LAAS celebrates 40 years of existence. C reated in 1968 as a research 
laboratory depending directly of CNRS (the French National Organization for Scientific 
Research), the “Laboratory for Automatics and its Applications to Space” has rapidly 
evolved to anticipate others scientific fields that were going to modify profoundly the 
scientific life, and even to revolutionize our everyday life: information processing, micro 
and now, nanotechnologies, robotics and autonomous systems. Without changing 
acronym, while taking into account the evolution of its research topics, in 1973 it became 
the ”Laboratory for Automatics and Analysis of Systems”, and then in 1994, what it is 
today, the “Laboratory for Analysis and Architecture of Systems”. What is today the 
status for such rapidly evolving scientific problems? How, building on yesterday and 
today advances, are tomorrow’s challenges shaped?

This Workshop constitutes a salient feature of the celebration of this 40th anniversary: 
LAAS researchers and guests scientists review the advances in the various research 
domains of the laboratory and put into prospect the related challenges. The program 
has been designed to fully reflect the missions, activities and results of the laboratory:  
top-level academic research, education and training, national and international 
cooperations, partnership with the economic sector.
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