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LE PREMIER ROBOT HUMANOIDE
IMPLANTE HORS DU JAPON
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Le robot humanoide HRP-2 est arrivé en France, a Toulouse, ou il sera officiellement présenté le 30 juin
prochain. Cette plate-forme technologique est au cceur des recherches du laboratoire franco-japonais, le Joint
Robotics Laboratory (CNRS, AIST'), implanté sur le site du Laboratoire d’analyse et d’architecture des
systemes (LAAS/CNRS, Toulouse). Elle offre un formidable potentiel pour la recherche en robotique. Les
chercheurs vont maintenant compléter ses aptitudes physiques par des capacités de calcul et de raisonnement
lui conférant toujours plus d’autonomie dans la maitrise de ses fonctions sensori-motrices. HRP-2 est pour cela
équipé de caméras pour la vision et de capteurs d’effort et d’attitude pour la gestion de son équilibre, la
planification et le contrdle de ses actions.

Un robot humanoide est un syst¢éme mécanique anthropomorphe muni de bras permettant la manipulation
d’objets, de jambes pour la locomotion sur diverses formes de surfaces, et d’une téte munie de caméras pour la
perception de I’environnement. Il se caractérise par sa complexité physique qui s’inspire de celle du corps
humain.

N¢é au Japon en 2003, HRP-2 pése 58 kg et mesure 1.54 m. Il doit son nom au projet « Humanoid Robotics
Project », un grand programme de recherche en robotique conduit a I’initiative du ministére japonais de
I’économie, du commerce et de 1’industrie (METI). Il existe actuellement 14 plateformes de robotique
humanoide de type HRP-2 dans le monde dont 13 sont au Japon. Celle-ci a été acquise par le CNRS dans le
cadre du laboratoire franco-japonais Joint Robotics Laboratory (CNRS, AIST). C’est la toute premicre a sortir
de I’archipel nippon.

Les plateformes de robotique industrielle sont apparues dés les années 70. Ce sont des robots mobiles ou
d’assistance au chirurgien. Aujourd’hui, il existe des robots volants et des robots humanoides. Chaque
plateforme constitue un objet de recherche a part entiére qui répond aux demandes d’innovation dans des
secteurs aussi diversifiés que 1’industrie manufacturicre, les transports, le spatial ou le médical et anticipe des
marchés futurs tels que celui de la robotique personnelle. Quatorze projets issus d’équipes francaises sont
engagés autour d’HRP-2. Ils concernent I’étude de la locomotion bipede, la planification et le contrdle de
mouvement pour systémes anthropomorphes, I’interaction physique et la manipulation, la prise de décision et
I’interaction avec I’homme.
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Pour en savoir plus :

- Journal du CNRS — Juin 2006 - « Un humanoide a Toulouse » : http:// www2.cnrs.fi/presse/journal/2901 .htm

- Des rushes du robot humanoide sont disponibles 8 CNRS Images
Contact Nathalie Lambert, nathalie.lambert@cnrs-bellevue.fr, 01 45 07 56 92

- Quelques images du robot en diaporama :
http://www?2.laas fr/laas/files/ RE-COM/Diaporama-HRP-2.mov

- Des photos sont disponibles a 1’agence Gamma :
Laurent Cohen — T¢l : 01 44 79 36 86

Robot humanoide HRP-2
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