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Le JRL-France vous présente son robot

humanoide HRP-2 *
30 juin 2006,
LAAS-CNRS, Toulouse

Programme

14:30

14:35

14:40

14:45

14:50

14:55

15:00

15:10

15:30

16:30

6 discours inauguraux
Malik Ghallab, Directeur du LAAS-CNRS

Michel Robert, Directeur du LIRMM

Raja Chatila, Sous-directeur du LAAS-CNRS et Responsable du Pdle
Robots et Systemes Autonomes

Armelle Barelli, Déleguée régionale CNRS Midi-Pyrénées
Jacques Fontanel, Président du Club des Affiliés du LAAS-CNRS

Frangois Pierrot, membre du Conseil du JRL

Présentation du JRL-France
Jean-Paul Laumond et Eiichi Yoshida, Co-directeurs du JRL-France

Démonstrations autour d’HRP-2

Conférence de Presse

Cocktail

* Aprés-midi accessible sur INVITATION UNIQUEMENT




