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AXe de recher poursuivi

->Diagnostic et décision — approches a base
de modeles

m Détection de défauts

e Estimation ensembliste d’état ou
de parametres

m ldentifiabilité de parametres et retards
(constants) de systemes non-linéaires



m Contexte ensembliste :

> Pas d’hypothese probabiliste sur les bruits et
perturbations.

> Erreur inconnue mais bornée.

m Faire un lien entre les définitions existantes en
identifiabilité/diagnosticabilite.

m Tres peu de travaux sur les systemes non-
linéaires a retards.



*Estimation ensembliste (systemes non-linéaires
Incertains a temps continu) :

(X(t, p) = f(x(t,p), p), X(0, p)=x,,

y(t, p) = g(x(t, p), p), —
<X0€[Xo]’ iﬁy(tl, p)_ym(ti)gei
pelp], te[0T]

»Estimation d’état : nouveaux algorithmes
performants bases sur développement en série de
Taylor.

> Intégration numérigue garantie.



> permet de prouver l'existence et I'unicité de la solution
de 'EDO,

> permet de calculer un pavé intervalle contenant de
maniere garantie la solution de 'EDO obtenue pour toute
combinaison de valeurs prises par les parametres ou
I'état initial.

m Ultilisation d’ un algorithme spécifigue (Rihm 94, Raissi
04, Ramdani 05).

m Extended Mean Value (E.M.V) est fondé sur le
développement en série de Taylor.
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vol longitudinal d’avion.

Stage M2R Pauline Ribot : estimation d’état d’'un modele de comportement en



Estimation de parametres

—> Utilisation des technigues d’inversion
ensembliste pour I'estimation de parametres d’un
modele de faute.

- Extension de l'algorithme EMV.

—->Meéthodes alternatives ?



—22006-2009 Jawad Karim

m Survelllance, diagnostic et pronostic en
temps réel de systemes hybrides :
application a des bancs d’essais CERTIA

m Convention CIFRE
m Co-encadrement avec Michel Combacau
m These UPS



m Au sein des axes de DISCO

e Diagnostic et decision — Approches a base de
modeles
(méthodes ensemblistes)

= Au niveau national

m Sur les aspects méthodes ensemblistes : GDR
MACS: groupe MEA,

= Proposition d'un projet d'action a soutenir par le GdR
MACS : (estimations ensemblistes de systemes
dynamiques et application a la détection)

Partenaires : LAPS, LIRMM, LAG, ECS.
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