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Demandes
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CIP

1 MicroSIAM
2 Prédistorsion numérique d'un amplificateur de puissance
3 Testeur de composants
4 Banc de caractérisation VF-TLP
5 Caractérisation et modélisation du transisor FLIMOS
CISHT
6 Moyens génériques de caractérisation micro-onde et millimétrique
7 Développement de moyens spécifiques de caractérisation pour des
composants hyperfréquences de type MEMS
8 ANDRO
9 Bancs de caractérisation du bruit d'amplitude et de fréquence des lasers
10 Microélectronique hyperfréquences
DISCO
11 Développement d'une méthodologie intégrée pour le suivi en ligne d'une
réaction biologique
12 Logiciel d'acquisition et de commande
13 Supervision d'un bioréacteur biétagé a recyclage membranaire
14 LAMDA
MIS
15 Conception des Systémes et Microsystéemes
16 Micro-éjecteurs matriciels pour la synthese in-situ de I'ADN
17 Micropropulseurs pour stabilisation de microdrones sous rafale de vent de
courte durée
50 Micromiroirs digitaux
MIS-RIA
18 PICASO
MOGISA
19 GPS
NANO
20 Electronique rapprochée pour biocapteur résonant a actionnement/détection
électrostatique (BIOFORK)
21 Electronique rapprochée pour biocapteur immunologique a
actionnement/détection piézo-électrique intégrés (BIOPIEZ)
22 Electronique de mesure rapprochée pour microleviers piézorésistifs et
actionnement électrique de liquides
OLC
23 Métrologie Internet
24 Plate-forme d'expérimentation Internet nouvelle génération
25 PLATINE
26 TINA
Photonique
27 Caractérisations optiques
28 Automatisation pour I'EJM et maintenance des appareillages




29 MIOPY
30 COMEQ-OPTO
31 Test d'un coupleur optique et de lentilles pour un MOEM
32 Banc de Photoluminescence : sortie de bati EJM
33 Caractérisation électro-optique automatisée de wafers VCSELs
e RIA
34 Mission Biospace
35 ENDOXIROB
36 Robotique en Environnements Humains
37 Robotigue en Environnements Naturels
38 Développement d'une « antenne sonore » pour des applications robotiques
e RST
39 Sources de Trafic et Métrologie (STM)
e SI
40 Bases de données du systéme d'information
« TEAM
41 Suivi et développement du pilotage et du contdle de réacteurs de dépots et
d'oxydations
42 Intervention pour le "décéablage" des fours dans I'actuelle salle blanche et
pour le "recablage" dans la nouvelle
e TMN
43 Caractérisation de capteurs de gaz conductimétriques
44 Caractérisation des microcapteurs chimiques en voie liquide
45 Interface de mesures pour microcapteurs a effet de champ
46 Développement des systemes fluidiques de caractérisation
o« TSF
48 MoSAIC (Mobile Systems Availability Integrity and Confidentiality)
49 SYSTEME REFLEXIF
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CIP



Fiche de demande de soutien Com2|

Nom du projet : Création un banc de caractérisation d' ééments inductifs intégrés (projet Microsiam)
Responsable LAAS : Corinne Alonso

Groupe(s) concern&(s) : CIP, CISHT

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:

Permanents :

Corinne Alonso, CIP, 10 %

Bruno Estibds, CIP, 30%
Jean-Pierre Laur, CIP, 10%
Thierry Parra, CISHT, 10%
JeantLouis Sanchez, CIP, 10%
Henri Tranduc, CIP, 20%
Doctorants € autres:

Sdles Alain, doc, CIP, 30%
Vidlon Christophe, post-doc, CISHT, 30%

Objectifs du projet: Créer un banc de caractérisation permettant d’ extraire les vaeurs des paramétres
caractéristiques d' déments inductifs intégrés en fonction de la fréquence et de la puissance.

Ces mesures devant étre systématiques pour tous les objets créés au sein de la salle blanche, la
création d’'un banc de test spécifique pour caractériser les performances est aujourd hui nécessaire pour
prendre en compte les contraintes spécifiques subies par exemple par les inductances de stockage des
Micro Convertisseurs Statiques. D’un bilan effectué en interne, il ressort I'existence d'une lacune
concernant la caractérisation en puissance des éléments passifs, sous diverses puissances (du micro-watt
a la dizaine de watt) et couvrant une large gamme de fréquences de fonctionnement (de quelques Hertz
a la dizaine de GigaHertz). Ces réflexions doivent encore se poursuivent par des discussions entre les
différents utilisateurs potentiels de ce banc.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire: MICROSIAM
Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels :

Financement (montant et origine)
Une grande partie du financement des équi pements nécessaires a ce banc de caractérisation aura
pour originele projet interne LAAS Microdam.

Panning :
Date de début : 1% septembre 2004.
Daedefin: 1% septembre 2005.
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Principales étapes:

1- Etablissement d' un cahier des charges déterminant |es différentes gammes de fréquences, puissances,
formes d' ondes et matériels envisagés.

2- Rédisation technique du banc.
3- Programmeation des différents instruments de mesures et calibrage du banc.

Soutien technique demandé :
- Consls,
- Expérience en instrumentation (mesures de faibles grandeurs éectriques et énergétiques a
diverses gammes de fréquences),
- Aide alarédisation technique.

Description succincte des travaux confiés au service
Inhérent au soutien technique demandé.

Structure de lademande

Compétence Volume en % detemps plein
- Consails. 5%

- Expérience en ingrumentation 30 %

- Aide alarédisation technique. 50 %

Electronigue analogique
Electronique numérique

Electronique hyperfréquences oui

Instrumentation oui

Caractérisation oui

Optique

Mécanique sans doute pour la structure
Développement applicatif oui sur les logiciels de mesures
Développement systeme oui sur les prototypes tests

Autre (précisez) :
Contact préaableavec le service 2| ? OUI  (en cours atravers Nicolas Mauran)

Effort demandé en % de temps plein
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Totd : 85%
Répartition sur la durée du projet : ventilée sur I'année
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Nom du projet : Predistorsion pour lalinearisation des amplificateurs de puissance
Responsable LAAS : Daniela Dragomirescu
Groupe(s) concerng(s) : CIP

Chercheurs impliqués et pourcentage d’ implication:
Permanents : Danidla Dragomirescu (90 % du temps de recherche), JeantMarie Dilhac (60%
du temps de recherche)
Doctorants et autres: Cedric Paris (100%), Nicolas Chal bos (100%)

Objectifsdu projet:

Rédliser la prédistorson numérique des signaux en bande de base gppliqués a un modulateur et aun
amplificateur de puissance radiofréquences pour augmenter lalinéarité de l'ensemble. Arriver aavoir un
systéme linéaire de transmission pour les station de base de 3™ génération.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire:
Ce projet sinscrit dans le cadre du Réseau d’ excellence européen « TARGET = Top Amplifier Group
in a Europeean Team »

Contexte et partenaires externes (académiques ou indudtriels) éventuels :
- Réseau d'excellence européen "NOE TARGET" (6° PCRD) sur 5 ans a partir de 1 janvier 2004.
- Collaborations avec Motorola (Freescale)

Financement (montant et origine)

Panning:

Date de début : 1 septembre 2004

Date defin :

Principales étapes :

-rédisation d'un systeme de transmission linéaire mono-porteuse pour les stations de base
UMTS

étude e rédisation d' un systéme linéaire multi- porteuses pour UMTS

Soutien technique demandé :
- dectronique andlogique, RF, mesures RF, rédisation de circuits imprimes

Description succincte des travaux confiés au service
- rédisation d' une documentation technique sur le montage existant actue lement
- caractérisation de I’amplificateur de puissance Motorola pour les stations de base
- définition d'un cahier des charges (caractérisation d' un modulateur pour UMTS, convertisseurs
rapides, etc) et réaisation d’ une carte éectronique pour la predistorsion
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Structure de la demande

Compétence Volume en % detemps plein
Electronique analogique

Electronique hyperfréguences

Electronique numeérique 30 %

Développement applicatif

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronigue hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif X
Développement systeme

X X X

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? Oul

Effort demandé en % de temps plein
Totd : 30%
Répartition sur ladurée du projet :  linéare
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Nom du projet : Testeur de composants

Responsable LAAS : JP.LAUR

Groupe(s) concerng(s) : CIP

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : JP. LAUR20% P.AUSTIN 30%
Doctorants et autres:

Objectifs du projet: Caracterisation de composants semi-conducteurs de puissance en
regime dynamique - Extraction de parametres

Postionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire : Extraction de parametresen vue
de lamodelisation de composants de puissance (diodes, IGGT, associations MOS/BIP)
Contexte et partenaires externes (académiques ou indugtriels) éventuels: ALSTOM  AREVA

Financement (montant et origine): PEARL  PREDIT

Panning:
Date de début : Septembre 2004
Datedefin : Janvier 2005

Principales étapes : - Realisation d'un circuit imprime pour lamise en place d'unecellulede
commutation ayant des inductances parasites de cablage minimales
- Instrumentation de |a carte pour permettre des mesures de qualite
sur des transitions rapides de courant et de tension
- Essais et mesures sur des composants - Gestion informatique des releves

Soutien technique demandé : 1 1ngeni eur derecherche (25%)

Description succincte des travauix confiés au service: Mise au point d'un banc de test pour la caracterisation
de composants de puissance en commutation
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Structure de la demande

Compétence

Volume en % de temps plein

Electronique-1nstrumentation

25%

Electronique analogique +
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation +
Caractérisation +

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? Oul

Effort demandé en % de temps plein 25%
Total :
Répartition sur ladurée du projet :
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Nom du projet : Very Fast TLP

Responsable LAAS @ N. NOLHIER

Groupe(s) concern&(s) : CIP

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents:  N. NOLHIER (50%), M. BAFLEUR (10%)
Doctorants et autres: Y. GAO (100%), A. GENDRON (100%)

Objectifs du projet :

Caractérisation sous pointes, en régime impulsiond ultrarapide, de structures de protection contre les
ESD.

2 approches seront abordées :

- Evduation d'un banc de test industriel

- Extension du banc Impulse existant S nécessaire,

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :
Ce banc est un outil nécessaire dans la prospective des travaux concernant les ESD dans le groupe. 1
fait partie d'un des verrous al'aboutissement du projet B du futur [aboratoire commun avec Freescae.

Contexte et partenaires externes (académiques ou indugtriels) éventuels :
Freescale, On Semiconducteurs, INSA, IXL, CNES

Financement (montant et origine)
>200k€ (LCIP)

Panning:
Date de début : Juillet 2004
Datedefin : Octobre 2004
Principdesétapes:  Evauation du banc Oryx, Campagne de mesures, Développement de
I'extenson du banc exigtant.

Soutien technique demandé :
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Description succincte des travaux confiés au service

Mise en place et suivi du banc de caractérisation Very Fast TLP

Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein
[nstrumentation 30%
Caractérisation 30%
Programmation Labview, CVI 40%

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ?

Effort demandé en % de temps plein
Tota : 2h.mais

OUI  (Nicolas Mauran)

Répartition sur la durée du projet : 2°™ semestre 2004
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Nom du projet : Caracterisation[&tlmodelisation[tuliransistor[FLIMOS[sousl1C-CAP
Responsable LAAS : H. Tranduc, F. Morancho
Groupe(s) concerng(s) : CIP
Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : H. Tranduc (20%), F. Morancho (20%), K. Isoird (20%)
Doctorants et autres: S. Alves+ futur doctorant CIFRE FREESCA L E (50%)

Objectifsdu projet:[]

- evaluer lelogiciel IC-CAP,

- caracteriser un nouveau composant de puissance qui a ete realise dans le cadre du 2eme Labo Commun
LCIP: letransistor FLIMOS,

- identifier les analogies et les differences par rapport aun VDMOS conventionnel,

- extraire les parametres du modele el ectrique de ce nouveau composant

Postionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire : ce projet sinscrit dansle cadre du futur
Labo Commun LAAS/ FREESCALE
Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels : FREESCA L E Semiconducteurs Tlse

Financement (montant et origine) a definir = collectivites locales + ministere de I'industrie + industriel

Panning:
Date de début : Septembre[2004
Date defin : Septembre 2005
Principales étapes:

- "prise en main" de IC-CAP*

- caracterisation des FLIMOS,

- modelisation des FLIMOS.

Soutien technique demandé : 1 homme.mois

Description succincte des travaux confiés au service

* dans ce cadre, le LCIP finance laformation IC-CAP de 3 membres du LAAS :
N. Mauran, S. Assie-Souleille et H. Tranduc
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Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein

caracterisationCet[utilisation[d'| C-CA PIITITITIT10%

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation

X Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 2| ? Oul SO
(contact pris avec N. Mauran)

Effort demandé en % de temps plein
Total : 10% (1 homme.mois)
Répartition sur ladurée du projet :



Inconnu


Inconnu
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Nom du projet : M oyens génériques de car actérisation micro-onde et millimétrique

Responsable LAAS : O. LLOPIS
Groupe(s) concerné(s) : CISHT, et dans une moindre mesure TMN, CIP, Photonique

Chercheurs impliqués et pourcentage d’ implication:

Tous les chercheurs du groupe CISHT sont concernés. Certains chercheurs d’ autres groupes sont
égaement concernés de fagon plus ponctudle.

Permanents: 9
Doctorants et autres: 14

Objectifsdu projet :

Gegtion de matérid et de protocoles de mesure jusgu a des fréquences de plus en plus devées
(110 GHz). D#finition des techniques de cdibrage suivant le type de dispositif a tester. Mesure de bruit
de composants et de dispositifs. Mise en place d’ un nouveau banc de caractérisation tres large bande:
40 MHz - 110 GHz (parameétres S). Etude de I’ extension aux mémes fréquences des moyens d' analyse

Spectrale.

Poditionnement du projet dans |a prospective scientifigue du laboratoire:

Ce projet condtitue un besoin vita pour les 23 chercheurs du groupe CISHT (sans compter les
stagiaires) et une aide précieuse pour tous les autres chercheurs du pole MINAS ayant des besoins
ponctuels de caractérisation a haute fréguence et/ou en bruit.

Tous les groupes de microé ectroniques sont directement ou potentiellement concernés.

Contexte et partenaires externes (académigues ou industriels) éventudls :

Projets: Contrat européen Eurimus « POWERSMART », sur lequel nous intervenons exclusivement
dans le domaine de la caractérisation. Les contrats européens IST «MARTINA » & « ARTEMIS »
sont en cours, et se poursuivent jusgu’en 2005. Les réseaux d excellence «<AMICOM » (dirigé par le
LAAS) et «TARGET » ont débuté, tout comme le projet intégré «MIMOSA ». Plusieurs contrats
égdement avec le CNES (Phareao, fiabilité), avec Alcatd Space (liaisons optiques) et laDGA (Pamir +
NEYOCi ations en cours sur un projet « opto »).

Financement (montant et origing) ;  voir ci-dessus

Planning:
Date de début : immédiat
Datedefin;
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Principales étapes:

Soutien technique demandé :

La caractérisation des circuits ou des dispostifs rédisés dans le cadre des actions ci-dessus nécessite
I"utilisation d’'un matérid hautement specidise et d'un colt tres deveé (environ 80 k€ pour un andyseur
de réseaux hyperfréguence — 3 appareils de ce type en service actuellement dans le groupe CISHT,
sans compter un 4™ analyseur plus basse fréquence) et I arrivée prochaine d'un «upgrade » a 110
GHz d'un de ces appardils (colt : 186 k€) + un 4™ andyseur pour remplacer cdlui immobilisé La
connectique pour ce type de matérid est également spécifique en fonction des bandes de fréquence de
travail, et tout auss colteuse et fragile. 1l y a donc une nécessité de former les doctorantsa ce type
de mesure, avant qu’ eux méme soient capables de prendre en charge une campagne de mesure. Cette
étape et absolument essentielle et ne peut étre évitée sous peine d' obtenir des mesures erronées (a
cause d' erreurs dans les processus de calibrage — phénomene trés courant chez les jeunes chercheurs, et
parfois chez les moins jeunes égdement !), ou encore sous peine d' assister a la dégradation rapide du
matériel, et en particulier des pointes coplanaires micro-ondes ou des connecteurs pour les ondes
millimétriques (générdement non compatibles avec les connecteurs plus basse fréguence).

Cette nécessité d' aide et de formation s applique a tous les jeunes chercheurs du groupe CISHT
(13 doctorants actuellement, plus des stagiaires), mais également aux chercheurs d’ autres groupes
ayant besoin ponctuellement de ce type de caractérisation mais n'ayant pas de formation spécifique
micro-onde. On peut citer a ce niveau les collaborations fortes et dga anciennes avec le groupe TM N
(P. Pons) pour la caractérisation de digpositifs micro-usinés, mais égdement dans une moindre mesure
les collaborations avec CI P (test de fiabilité de composants MOS), avec Photonique (projet LAAS)...
Outre la mesure en dle méme, la configuration de mesure peut changer d’ une application a I’autre. De
nombreux composants et circuits sont mesurés sous pointes, mais d autres nécessitent une mise en
boitier. Certains présentent des configurations de polarisation trés smples, dors que d autres imposent
larédisation de circuits spécifiques.. . €c. ..

Enfin, le calibrage de ces bancs, et en particulier des bancs de parametres S, est une proceédure
complexe qui congtitue encore un axe de recherche (méme g les techniques «standards » uffisent
généralement pour nos gpplications).

Casparticulier du systeme 110 GHz:

Le 110 GHz occupera une place un peu a part. Vu le prix du matériel, les doctorants ne pourront pas
travailler directement sur cet gpparell et L. Bary se chargera seul de la caractérisation (par exemple, le
co(t d une point coaxide 110 GHz, en connectique 1 mm, est d’ environ 7000 € !1).

Il devra définir les protocoles de calibrage et éudier leur reproductibilité. 1l éudiera égdement la
possibilité d’ éendre les autres types de mesure (Spectre, puissance...) dans cette gamme de fréquence.

Signdons qu'il s agira du premier gpparell de ce type sur Toulouse. Certains industriels locaux se sont
montrés d' ores et dga intéressés par la présence d'un tel équipement dans la région (Astrium, Alcatel
Space).
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Structure de la demande

Compétence

Volume en hommes.mois

Métrologie micro-onde (sur tranche et en
boitier) : parameétres S et techniques de
calibrage associées, mesure de bruit,
mesure de puissance...

La charge de travail est de I'ordre de
10 hommes*mois, mais 5 hommes*mois
peuvent étre suffisant si certains cadres

scientifiques CISHT continuent de
s’impliguer dans ces actions

> Electronique analogique
Electroniqgue numérique

> Electronique hyperfréquences
> Instrumentation

> Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? oul

Effort demandé en % de temps plein 50 %
Totd :

Répartition sur la durée du projet :
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Nom du projet : Développement de moyens spécifiques de caractérisation pour des
composants hyperfréquences de type MEMS

Responsable LAAS : David Dubuc

Groupe(s) concerné(s) : CISHT et TMN

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:

Permanents : R. Plana 20%, D. Dubuc 30%, K. Grenier 30%, P.Pons 30%
Doctorants et autres: B. Ducarouge, Samuel Méele, Cloe Bordas, autre doctorant

Objectifsdu projet:

Les composants micro-ondes de type MEMS sont aujourd’hui une part trés importante de
I'activité de CISHT, la plus importante en terme de volume d’actions contractuelles. Cette
activité est réalisée en collaboration avec des chercheurs du groupe TMN (P. Pons).
L’objectif de ce projet est d’adapter les outils génériques de caractérisation de dispositifs
micro-ondes aux spécificités de ces dispositifs. Certaines de ces spécificités impliquent
simplement l'achat de nouveau matériel : nous avons déja acquis un certains nombre de
petits matériels et envisageons l'achat de matériels plus conséquents permettant
d'effectuer des mesures en ambiance contrdlée par exemple. D'autres actions seraient
focalisées sur le développement de bancs de mesure spécifiques. C'est le cas de divers
travaux portant sur la fiabilité des MEMS, et en particulier des « micro-switchs » pour lequel
une premiére version du banc est opérationnelle mais nécessite un certains nombres
d’améliorations capitales (pour I'activité) par la démultiplication des possibilités d’analyse
du banc (analyse optique des structures par exemple). Enfin, un des axes prioritaires de
l'activité MEMS-RF porte sur le test des MEMS sous de fortes puissances micro-ondes et
pour lequel un équipement spécifigue est a acquérir (quelques éléments ont déja été
achetés), un banc de caractérisation est a développer comportant par exemple des
acquisitions thermiques pour visualiser I'échauffement des structures.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire:

Les microsystemes micro-ondes sont aujourd’hui une des composantes essentielles,
comme expligué dans « objectifs du projet». Le leadership d'un réseau européen
d’excellence prouve a lui seul 'importance de cette activité, non seulement pour le groupe
mais aussi pour le laboratoire.

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels :

Nous ne citerons pas ici, afin de ne pas alourdir inutilement la fiche, la totalité des
partenaires impliqués dans les divers projets et nous nous contenterons de mentionner les
projets :

Un réseau européen: AMICOM (Réseau d’excellence piloté par R. Plana)
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Trois projets européens : ARTEMIS (MEMS 24 GHz) ; MIMOSA (Projet Intégré IST);
POWERSMART (Projet Eurimus)

Un projet RNRT : TREMICROMEDIA (MEMS pour applications spatiales)

Un contrat DGA: PAMIR (MEMS de puissance)

Un contrat CNES et un contrat avec le ministere de I'industrie : fiabilit¢ MEMS
Une jeune équipe et une Action Spécifique CNRS

Une équipe projet multi-labo

Un projet Région

Un projet ESA : MEMS technology for satellites

Un partenariat avec ST Microelectronics (bourse CIFRE)

Un partenariat avec Alcatel sur les MEMS de puissance (2 bourses CIFRE)

Financement (montant et origine)
Voir la liste des projets ci-dessus.

Planning:
Date de début : 09/2004
Date de fin : fin 2006
Principales étapes:
Organisation généra e des différents bancs de caractérisation
Acquisition des congtituants appropriés
Condtitution du banc, mise en cauvre
Formation des doctorants sur les techniques de caractérisation
Extension des différents bancs suivant les besoins nai ssant des retours des caractérisation

Soutien technique demandé : 5 h.m pour la période 01/09/2004 a 31/08/2005
Description succincte des travaux confiés au service

Adapter les outils génériques de caractérisation de dispositifs micro-ondes aux
spécificités des MEMS

0 achat de nouveau matériel

o développement des techniques de mesures (spécifigues aux

hyperfréguences)

o formation des doctorants a ces techniques
Développement d’'un banc de mesure spécifique évaluant la fiabilité des MEMS.

o Organisation générale des différentes extensions du banc actuel (Par
exemple, permettre la détection automatique de la dégradation de
performances selon des critéres prédéfinis).

Acquisition des constituants appropriés manquants
o0 Intégration des extensions dans le banc actuel

o



Fiche de demande de soutien Com2|

o Formation des doctorants sur les techniques de caractérisation
Développement d’'un banc de mesure spécifique évaluant les performances en
puissance des MEMS aux fréquences micro-ondes (5 a 40 GHz).

0 Organisation générde du banc de caractérisation.

0 Acquisition des congtituants appropriés

o Conditution du banc, mise en cawre

0 Formation des doctorants sur |es techniques de caractérisation

Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein

Mesure hyperfréquence. 50 %
Déve oppement de banc de caractérisation
hyperfréquence de MEMS en fighilité, en
puissance: définition des condtituant du banc,
programmation et commande

Electronique analogique O
Electroniqgue numérique )
Electronique hyperfréquences O
Instrumentation O
Caractérisation O

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact prédable avec le service 2| ? oul O NON

Effort demandé en % detempsplen  50%
Totd : 5 hommes*mois
Répartition sur la durée du projet : Répartition uniforme sur I'année




Fiche de demande de soutien Com2|

Nom du projet : ANDRO (RNRT)

Responsable LAAS : JG Tatain, R. Plana

Groupe(s) concern&(s) : CISHT

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : JG Tartarin (70%)
Doctorants et autres: G. Soubercaze-Pun (100%)

Objectifsdu projet:

Ce projet s inscrit dans la continuité scientifique du projet ESA sur la conception et I’ éude de dispositifs
agrande bande interdite a base de nitrure de galium. Le consortium regroupe plusieurs fondeurs
(TIGER-IEMN, TIGER-THALES, CRHEA) et des équipes de recherche chargées de la
caractérisation des matériaux et des digpogtifs HEMT. Lavadidation du projet consste en larédisation
d amplificateurs fable bruit et oscillateurs faible bruit en bande X (10GHz). La part scientifique qui
incombe au LAAS (responsable d un sous-projet, et acteur de 2 sous-projets) concerne larédisation
d oscillateurs afaible bruit de phase gpres avoir effectué une anadyse précise des composants vial’ éude
du bruit basse-fréguence de transistors HEMT sur substrat SiIC. Ces travaux sur les dispostifs actifs
(défauts, fiahilité,...) sinscrivent dans la continuité du projet de la précédente éude (ESA) sur substrat
saphir et silicium. Le LAAS utilise des outils de moddisation physique associés ax outils de
caractérisation du bruit basse fréquence: ¢ et au titre de la deuxieme activité que laprésence d’'un I.R
est indispensable pour mener a bien la mesure toujours délicate de composants issus defiliéres

technol ogiques émergeantes. Lamétrologie du bruit basse fréquence congtitue I’ axe fort de I’ action
dirigée par le LAAS sur ce projet. Lesimplications sur les retour fondeur en vue de I’ améioration des
process technologiques d' une part, la qudité des modées daborés en vue de larédisation des
oscillateurs (par le LAAS) d'autre part mettent en évidence le réle charniere de lamesure du bruit
basse-fréguence de ce projet.

Le LAAS et charge de coordonner les actions sur lamodéisation linéaire dectrique et en bruit haute
fréquence (IEMN-Lille) & non-linéaire ectriqueet bruit basse-fréquence (LAAS).

Dans un second volet de |’ &ude, le LAAS devra concevoir un oscillateur afaible bruit de phase a 10
GHz.

A terme, ce projet permettra de prouver I’intérét de lafiliere GaN non seulement pour la conception de
sources al’ éat solide pour les modules de puissance, mais également pour les modules de réception :
les éudes prédables démontrent la faisabilité d un LNA afable bruit HF et immune aux agressons de
par les caractéristiques du matériau, donc ne nécessitant pas de limiteur de puissance qui dégrade le
facteur de bruit. La puissance de sortie devée des oscillateurs éviterade méme I’ adjonction d' un
amplificateur tampon &fin d optimiser le gain de converson du méangeur : e bilan en bruit BF converti
autour de la porteuse se limite aing au bruit de phase de I’ oscillateur concu. Enfin, ces modules pourront
étre intégrés, réduisant par la-méme le niveau d intégration et les prix de production.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire:
Lamétrologie du bruit basse fréquence congtitue un axe fort pour lequd le laboratoire est reconnu au
niveau nationa. De plus, le groupe CISHT atoujours développé une palitique de caractérisation de
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nouvellesfiliéres & de nouveaux matériaux pour I’ éectronique des hautes fréquences (diversesfiliéres
[1I-V, filieres SGe, e maintenant GaN) : ceci permet de conserver une expertise au niveau des
composants de derniére génération. La participation a ce projet RNRT permet d'inclure notre action
dans un contexte plus ambitieux de par la qudité des acteurs mis en jeu, et I’ampleur du projet.

Contexte et partenaires externes (académiques ou indugtriels) éventuels : IEMN, LPSC, THALES,

CRHEA, picogiga, Alcatel Space
Pogtionnement Nationd et Européen sur lesfiliéres GaN (retard sur E.U, nécessité de développer une
filiere Franco-européenne) / applications militaires, et grand public (ampli. de puissance).

Financement (montant et origine) : N.C

Planning:
Date de début : Janvier 2004
Datedefin; Décembre 2006

Principdes étapes:  participation a2 sous-projets

TO+8 et TO+24 SP2 : caractérisation en bruit basse-fréquence /
modélisation des sources de bruit et améioration de process.

TO+14 et TO+28 SP4 : conception VCO faible bruit de phase (circuit
‘éclat€ et hybride)

Soutien technique demandé : 1 ingénieur de recherche a 40%
Description succincte des travaux confiés au service :
Mise en oauvre du banc expé&imentd (avec andiorations ‘ soft’ ou architecture du banc, seon

contraintes liées ala nature des dispositifs). Vdidation de la méthodol ogie de mesure (formation du
doctorant).

Structure de la demande

Compétence Volume en % detemps plein

Métrologie en bruit basse-fréquence 50%

Electronique analogique
Electroniqgue numérique

Electronique hyperfréquences 50% dont
Instrumentation (oui) };
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Caractérisation

Optique

Mécanique
Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ?

Effort demandé en % de temps plan
Totd :

Répartition sur ladurée du projet :

(oui)

oul NON

50%
50%
par tranche de 6 a8 mois, 1x/an



Fiche de demande de soutien Com2|

Nom du projet : Bancs de caractérisation du bruit d'amplitude et de fréguence des lasers
Responsable LAAS : O. Llopis

Groupe(s) concerné&(s) : CISHT - Photonique

Chercheursimpliqués et pour centage d’implication :

permanents :  O. Llopis (25 %), O. Gautier-Lafaye (10 %)
Doctorants et autres: B. Onillon (40 %), autre doctorant (30 %)

Objectifsdu projet :

Mise en place de techniques de mesure pour la caractérisation systématique du bruit dans des diodes
laser de nature différente : modules fibrés ou puces nues, lasers a émission par latranche a 1.5 nm, laser
aémission par la surface 20.85 mm ou 1.3 nm, systémes commerciaux ou composants de laboratoire.
Quatre types de bruit sont concernés :

1) lebruit dectrique basse fréquence (< 100 kHz) sur les dectrodes

2) lebruit d amplitude optique basse fréquence (< 100 kHz)

3) le bruit d'amplitude optique haute frégquence (1 MHz — 10GHz ou plus) appeé

générdement RIN (Rdative Intensity Noise)
4) le bruit de fluctuation de fréquence (ou largeur de rai€)

Le type 1) correspond & des mesures couramment effectuées dans le groupe CISHT sur des
composants dectroniques (méme g, dans le cas d'un laser polarisé a fort courant, on rencontre des
difficultés spécifiques alamesure d’ une tres faible impédance) -> aucune aide requise sur ce point

Le type 2) correspond a des mesures mises au point récemment en CISHT. Peu de différence
fondamentade avec le type 1), S ce n'est le cdibrage (mesure d’ une fluctuation optique) ou le montage
(ex : récupération du signd d'un laser en puce). Aide requise nulle au niveau mesure. Aide possible au
niveal montage (ex : thermaisation du laser, mesure sur tranche).

Le type 3) correspond & des mesures pour lesquelles des premiéres tentatives ont &é menées, mais avec
un matérid ron approprié. Des questions se posent également au niveau cdibrage (les sgnaux RF et DC
sont séparés a la sortie de la photodiode, et le rgpport précis bruit/porteuse est difficile a extraire avec
précison). Letravail consstera a mettre en place le nouveau matérid (commande en cours), le tester sur
des lasers commerciaux, utiliser (et éventuelement amdiorer) le programme déja écrit pour le contrdle
de I'andlyseur de spectre, étudier les procédures de cdibrage, comparer S possible les résultats a des
mesures effectuées dans d autres laboratoire, évauer les problémes posés par les lasers en puce par
rapport aux lasersfibrés,
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Le type 4) n'a fat I'objet d'aucun développement au sein du laboratoire. Deux techniques sont
connues: |I'éude du battemert par rapport a un laser de référence (laser accordable) ou la détection
homodyne avec décorréation par ligne aretard optique. Le travall consistera a éudier théoriquement les
deux méthodes (livres, publications), puis a mettre en place le matériel nécessaire pour la technique
choisie. La encore, le banc sera testé sur des lasers du commerce. Le probléme de I'isolation optique
est réputé critique pour ce type de mesure, e devra faire I'objet d'un travail spécifique (ceci sera
d autant plus vrai que I’ ontraiterale cas de lasers en puce).

On peut estimer le travail demandé a environ un ingénieur & mi-temps, dans la phase de mise en place
des bancs. On pourrait réduire un peu cette charge en laissant aux chercheurs de CISHT le probléme 3)
et en confiant & un ingénieur le probleme 4). Toutefois, compte tenu de la Smilitude exigtant entre ces
mesures, la compétence acquise sur le point 3) peut sans aucun doute étre utile au 4).

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Ce projet correspond aun projet LAAS dégja dépose (et accepté), avec une orientation « figbilité».

Au dda du projet LAAS, il Sagit pour le groupe CISHT d éendre a I’ optique une «panoplie » d§a
tres compléete de moyens de mesure de bruit dectrique. Ces moyens condtitueront un outil d' andyse
particuliérement important pour spécifier la qudité des laser, en particuliers ceux réaisés par le groupe
«photonique». D’autre part, certans projets plus «sysgeme» dans le domane «optique-
hyperfréquence » nécessitent ce type de données comme point d’ entrée de modéisartion ou de sdlection
de composants: liasons optiques a fable bruit, génération hyperfréquence et millimétrique par
I’optique. . .€tc...

Contexte et partenaires exter nes (académiques ou industriels) éventuels :
CNES (dept. Fiabilité), Alcatel Space (dept. « recherche »), DGA (projets en cours de montage sur la
génération hyperfréquence par I’ optique)

Financement (montant et origine) :

Projet CNES : sdared’ undoctorant
Projet LAAS : 70 k€ (mais une partie seulement consacrée au bruit — env. 35 k€)
Alcatd Space : 25 k€ (mais une partie seulement consacrée au bruit — a définir)

Planning:
Date de début : septembre 2004
Date defin : septembre 2005

Principades étapes:  pour lamesure de RIN, aide du doctorant concerné durant les premiers
6 mois. Pour lalargeur deraie, éude théorique et commande du matériel d'ici décembre 2004.
Mise en place du banc (janvier amars 2005). Mesures et tests (jusqu’ en septembre 2005).
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Soutien technique demandé : un ingénieur a 50 %
Description succincte des travaux confiés au service

Vair lapartie « objectifs », et en particulier le point 4)

Structure de la demande

Compétence Volume en % detemps plein

Mesure, analyse spectrale, contréle d appareilsde | 50 %
mesure, dispositifs dectroniques HF, dispositifs
optiques fibrés

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? oul

Effort demandé en % detempsplen 50 %
Totd :
Répartition sur la durée du projet : réguliere
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Nom du projet : Microéectronique hyper fréguences

Responsable LAAS: O. Llopis

Groupe(s) concerné(s) : CISHT

Chercheurs impliqueés et pourcentage d’ implication:  tous les chercheurs CISHT
Permanents: 9 permanents
Doctorants et autres: 14 doctorants

Objectifsdu projet:

1) Rédisation de micro-circuits spécifiques incluant la micromeécanique associée.

2) Participation a la gestion de la salle de mesures micro-ondes (achat du petit matérie, ingtdlation de
certains ééments). Participation ala maintenance des appareils.

3) Participation a certaines mesures.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

1) Le micro-assemblage et le micro- cablége spécifiques aux hyperfréquences et un savoir faire essentiel
au groupe CISHT, e qui congtitue pour nous un point fort vis a vis de certaines autres équipes
francaises de micro-ondes qui n’ont pas ce méme savoir faire. Pour beaucoup d gpplications en effet, le
test sous pointes du circuit est insuffisant et un montage en botier avec une connectique micro-onde est
nécessaire (ex : pour assurer un blindage EM et protéger des vibrations un oscillateur faible bruit).

2) Larédisaion de systemes de mesure (céblage de banc de test micro-onde, adaptation d’ éléments
pour station sous pointes...) est une activité récurrente de CISHT. Une grande partie de notre
secificité résde dans notre compétence en caractérisation, laquelle repose sur une <dle
d expérimentation au meilleur niveau susceptible d' accueillir des gppareils du commerce tout comme des
bancs de mesure développés en interne.

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels :

J. Rayssac est directement impliqué dans les contrats suivants : PHARAO (CNES+BNM), ARTEMIS
(EVU), AMICOM (EU), ANDRO (RNRT), liaisons optiques (ASPI + région), bruit laser (projet
LAAS), Fiabilité (CNES)...¢€tc...

Financement (montant et origine)

Voir ¢i dessus

Planning :

Date de début :
Date defin:
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Principaes étapes :
Soutien technique demandé : 10h.mois
Descriptionsuccincte destravaux confiés au service
Présence quasi-permanente en sdle de mesures pour en assurer la gestion e pouvoir répondre
rapidement aux diverses sollicitations et demande d'aides des divers chercheurs et doctorants. Pour les

micro-circuits, rédisaion sur la base d'un plan de travail définissant les priorités fixées par le groupe
(contrats, théses...).

Structure de lademande

Compétence Volume en % detemps plein

Compétences en micromécanique, montage et | 100 %, soit 10 h.mois
céblage de précison (il faut travailler a quelques
microns). Polyvaence dans tous les domaines de
I'dectronique niveau technicen-Al. Go(t de la
mesure avec toutes les notions de patience et de
minutie que claimplique.

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systéeme

Autre (précisez) : micromontage
Contact préalable avec le service 21 ? oul

Effort demandé en % de temps plein
Totd : 100%

Répartition sur la durée du projet : permanente



DISCO
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Nom du projet :
Déveoppement d' une méthodologie intégrée pour le suivi en ligne d' une réaction biologique

Responsable LAAS : G . Roux — A. Donscescu
Groupe(s) concerné&(s) : DISCO
Chercheursimpliqués et pour centage d’implication:

Permanents : G. Roux 10%
J Aguilar Martin 10%
B. Dahhou 10%
A. Donscescu 10%
Doctorantset autres : L. Manyri 20%

Objectifsdu projet:

Le projet présenté ici a pour objectif de créer une synergie des moyens d’études du
génie microbiologique, du génie physiologique et de I’Automatique au travers d’'un groupe
de chercheurs de compétences complémentaires. Il s'attache a développer une
méthodologie générique pluridisciplinaire de maniére a répondre a une question
scientifique appliguée : comment peut-on reconnaitre les états physiologiques d'un
bioprocédé afin de suivre en ligne I'évolution dela réaction..

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du labor atoire :

L'aspect classification n'a jamais été expérimenté en liaison avec des estimations fines
par analyse d'image. Ceci est actuellement possible en laboratoire grace aux nouvelles
techniques microscopiques.

Contexte et partenaires exter nes (académiques ou industriels) éventuels :
Laboratoire de Biotechnologie et Bioprocédés — UMR 5504

Financement (montant et origine)
36 000 euros - Laboratoire de Biotechnologie et Bioprocédés (LBB) — UMR 5504

Planning : Ce travail s'effectue dans le cadre de la convention entre ces deux
laboratoires.
Date de début : sept 04
Datedefin: juill 05
Principales étapes:
Terminer le test (toujours horsligne) sur des images provenant de lamicroscopie.
Faire une campagne de vaidation en ligne sur unité pilote.

Soutien technique demandé :
Un programmeur

Description succincte destravaux confiés au service
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Programmation (LabWIndows CVI) e campagne de vdidation

Structure dela demande

Compétence

Volume en % detempsplein

Maitrise de LabWindows CVI 2

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences

Instrumentation X
Caractérisation
Optique
Mécanique
Développement applicatif X
Développement systeme
Autre (précisez) : Programmation
Contact préalable avec le service 21 ? Oul X NON
Effort demandéen % detempsplen
Total : 20%

Répartition sur laduréedu projet:
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Nom du projet : Logiciel d’acquisition et de commande

Responsable LAAS : B. Dahhou

Groupe(s) concerné(s) : DISCO

Chercheursimpliqués et pour centage d’implication:
Permanents : G.Roux 10%

B. Dahhou 10 %
Doctorantset autres :

Objectifsdu projet:

Ce logiciel aura pour taches l'acquisition de toutes les mesures disponibles (environ
120 mesures), la conduite d’'un procédé, ceci afin d'optimiser le fonctionnement de
linstallation.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :
La structure de ce logiciel permettra d'intégrer aisément tous nouveaux modules de
supervision et ainsi de pouvoir les valider plus facilement.

Contexte et partenaires exter nes (académiques ou industriels) éventuels :
Laboratoire de Biotechnologie et Bioprocédés (LBB) — UMR 5504

Financement (montant et origine)

Planning : Ce travail s'effectue dans le cadre de la convention entre ces deux
laboratoires.
Datede début : sept 04
Datedefin: juill 05
Principales étapes:
- Partie commandes
Procédure automatique d étdonnege capteurs et actionneurs
Procédures de traitement de certaines mesures
Tests hors ligne & campagne de vaidation du logicid complet sur unité pilote.

Soutien technique demandé :
Un programmeur

Description succincte destravaux confiés au service

Programmation (LabWIndows CVI) e campagne de vdidation
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Structure dela demande

Compétence

Volumeen % detempsplein

Maitrise de LabWindows CVI 2

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences

Instrumentation
Caractérisation
Optique

Mécanique
Développement applic

Développement systeme

Autre (précisez) : Prog

Contact préalable avec

X
atif X
rammation
leservice2l ? OUl X NON

Effort demandéen % detempsplein

Total :

20%

Répartition sur laduréedu projet:
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Nom du projet : Supervison d’un bioréacteur biétagé a recyclage membranaire.
Responsable LAAS: B. Dahhou — G. Roux

Groupe(s) concerné&(s) : DISCO

Chercheursimpliqués et pour centage d’'implication:

Permanents : B.Dahhou  10%
G. Roux 10%
A. Doncescu  10%
Doctorantset autres : L. Menyri 20%

Objectifsdu projet:

Le procédé concerné est un bioréacteur biétagé a recyclage membranaire utilisé pour I'intensfication de
la production de bioéthanol biocarburant. L’ optimisation du fonctionnement (capacité de production de
bioéthanol) de ce nouveau procédé passe par une conduite spécifique.

L’ objectif est de rédiser un logicid de conduite et de supervison spécifiques a ce type particulier de
procede.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Ce projet permettra de valider diverses approches concernant la détection et I'isolation de défauts.

Contexte et partenaires exter nes (académiques ou industriels) éventuels :
Laboratoire de Biotechnologie et Bioprocédés — UMR 5504 (Programme Energie du CNRS: PRI
Biocarburant éhanal.).

Financement (montant et origine)
Programme Energie du CNRS : PRI Biocarburant é&hanol : 7 keuros

Planning : Ce travail s'effectue dans le cadre de la convention entre ces deux
laboratoires.

Datede début : sept 04

Datedefin: juill 05

Principales étapes:
Modification et extension d'un logicid de conduite existant pour I’ adapter aux spécificités de ce
procédé.

Soutien technique demandé :
Un programmeur

Description succincte destravaux confiés au service
Programmeation (LabWIndows CV1)



Fiche de demande de soutien Com2|

Structure de la demande

Compétence

Volumeen % detempsplen

Maitrise de LabWindows CVI 2

Electronique analogique
Electronique numeérique
Electronique hyperfréquences

Instrumentation
Caractérisation
Optique

Mécanique
Développement applic

Développement systeme

Autre (précisez) : Programmation

Contact préalable avec

Effort demandéen % detempsplein

Total :

X

atif X

leservice 2l ? OUl X NON
20%

Répartition sur laduréedu projet:
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Nom du projet :LAMDA

Responsable LAAS : J. AGUILAR MARTIN

Groupe(s) concerng(s) : DISCO

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : Andrei Doncescu (MC), Gilles Roux (Prof), (Prof) Marie-Véronique Le Lann,
Doctorants et autres: Tatiana Kempowsky (doctorant 3*™ année), Antonio Orantes (doctorant
2°™ année), Hector Hernandez de L eon (doctorant 1%© année)

Objectifsdu projet:

(Logicid d Andyse Multivariable de Données avec Apprentissage). Rédiser un outil diffusable d andyse
de stquences de données mixtes, qualitaives et quantitatives incluant interface utilisateur, formatage des
données, manuel d'utilisation, .... pour une utilisation possible par de non initiés

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire:

Disposer de LAMDA sous une forme convivide et transmissble serait une excdlente vitrine pour le
LAAS, compte tenu de I’ accuell que cette méthode aeu jusgu’ a présent la ou ele a éé appliquée.

Nous pensons que cette rédisation permettrait d' aborder plus facilement de nouveaux problemes, et de
nouvelles gpplications, tout en conservant laréférence du LAAS

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels :

La mé&hode LAMDA est en cours d utilisstion dans plusieurs projets, CHEM, CTP, projet ICSI,
Actions intégrées avec UPC Barcelone, coopération avec U Toulouse Le Mirail (Psycho), Univ. des
Andes (Bogotd) ....

Financement (montant et origine)

Planning:

Date de début : Octobre - Novembre 2004
Date defin : 4 mois apres

Principales étapes

Soutien technique demandé : Un programmeur

Description succincte des travaux confiés au service
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Actudlement diverses versons du logicid LAMDA exigtent, chacune orientée a son gpplication, en ce
qui concerne la présentation des résultats, et au format des données.

[l Sagit d unifier tout cda sous forme d' un outil configurable par I’ utilisateur.

Les personnes ayant utilise LAMDA pourront participer ala gpécification et ala vaidation.

Structure de la demande

Compétence Volume en % detemps plein
Programmeation d' outils amicaux pour I’ utilissteur. | 4
Analyse de données en générd et « datamining »

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systéeme

Autre (précisez) :

Electronique- Informatique

Contact préalable avec le service 21 ? NON

Effort demandé en % de temps plein
Totd : 4
Répartition sur la durée du projet : 4




MIS
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Nom du projet : Conception des Systemes et Microsystémes
Responsable LAAS : D. ESTEVE
Groupe(s) concerné(s) : Les groupes des projets LAAS corespondants et |es autres groupes intéressés
par laconception: MOGISA, CIP,...
Chercheurs impliqueés et pourcentage d implication:
Permanents :
Doctorants et autres:

Objectifsdu projet:

Le projet LAAS développe et met au point un outil de « conception amont » associant des contributions
de plusieurs groupes autour des réseaux de Petri, de Helis, Tirig, Lora... Il ed important que 2i en
prenne connaissance et appuie ladémarche.

Le projet LAAS inclut I'idée d une plateforme de conception systémes et Microsystemes en appui du
RTB et autres besoins : il faut en discuter !

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire:

Contexte et partenaires externes (académiques ou indudtriels) éventuels : LESIA, AIRBUS, MENTOR
GRAPHICS ...

Financement (montant et origine)
2 conventions CIFRE (AIRBUS, MENTOR)

Panning:
Date de début : 24 Octobre 2004
Daedefin:  Octobre 2006
Principales étapes :

* Mise en place d un comité de pilotage plateforme au LAAS
* Recensement des outils et mise a digposition
* Accuell des projets, création d’ une base des connai ssances acquises

Soutien technique demandé : 2, 3 ingénieurs travaillant sur cette perspective araison de 30% de leur
temps.

Description succincte des travaux confiés au service

* Accuell et gestion des outils

* Formation des hommes

* Appui aux projets de recherche qu'il s agisse de développer des outils ou des interfaces ou qu'il
S agise de mettre en cauvre des outils sur des objectifs de recherche.
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Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein

* Prendre connaissance des langages et outilsdela | 0,3
conception amont : UML, Hiles, TINA,....
 Servir d informateurs et de formateurs pur les 0,3
plus jeunes
* Aider aux développements et projets 0,3
* Imaginer ce qui peut ére un plateau techniqueen | 0,1
générd ou couple RTB

Electronigue analogique

Electronique numérique

Electronique hyperfréquences

Instrumentation

Caractérisation Je ne vois pas d’'informatique la dedans ?
Optique

Mécanique

Développement applicatif

Développement systeme

Autres (précisez) :

Méthodes et outils de la conception, base de données, gestion des acquis, modéles et moddisation,
cacul scientifique, aide aladécison, optimiseurs. ..

Contact préalable avec le service 21 ? Oul
Exposé devant le service des perspectives Conception
Effort demandé en % de temps plein

Totd :

Répartition sur ladurée du projet :

1 équivaent temps plein réparti entre plusieurs contributions complémentaires
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Nom du projet : Micro-§ecteursmatriciels pour la synthesein-situ del’ADN
Responsable LAAS : AM. Gué
Groupe(s) concern&(s) : MIS
Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : A.M. Gueé (25%), T. Camps (20%)
Doctorants et autres: D. Jugieu (100%), M. Dumontell (50%), stagiaire (100%)

Objectifs du projet:
L’ objectif du projet et de rédliser un microsystéme d’ §ection matriciel et son environnement permettant
derédiser lasynthésein Stu del’ ADN sur les biopuces. Cetravail inclut :

- ledéveloppement et larédisation des microsystemes d' §ection en silicium

- larédisation de son dectronique d' adressage et de commande

- lamise en place d' un banc expé&rimenta de démongtration

Poditionnement du projet dans la progpective scientifique du laboratoire :

Ce projet sinscrit dans |’ axe «Microfluidique » du groupe MIS. |l représente, outre I’ engagement de 2
chercheurs permanents et e soutien des services techniques TEAM et 21, 2 theses consécutives et un
certain nombre de stages DEA ou ingénieur.

Contexte et partenaires externes (académiques ou indugtriels) éventuels :
collaboration avec le |aboratoire IfoS de |’ Ecole Centrale de Lyon. Les perspectives dépassent toutefois
largement ce partenariat et une &ude de vaorisation plus générde vient d’ ére engagée.

Financement (montant et origine)
L’ étude se poursuit aujourd’ hui sur ressources propres

Panning:
Date de début : Mars 2004
Date de fin: Septembre 2005

Principales étapes:

Soutien technique demandé :

Le soutien demandé porte sur les deux aspects suivants.
- larédisation de I’ dectronique d' adressage et de commande.
- lamise en place d' un banc expé&imenta de démonstration.

Description succincte des travaux confiés au service

Electronique d’ adressage :

Il S agit d’ adresser, par une commande numérique, un éément chauffant faisant partie d une matrice. Les
ééments chauffants ont des caractéristiques un peu dispersées et donc un contréle en temps réd de la
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puissance transmise semble opportun. L’ ensemble sera congu et réalisé avec le soucis de miniaturisation
( un volume de quelques cn).

1.

4.
5.

Etude des caractéristiques éectriques des déments chauffants d§ja rédisés et éablissement d'un
nouveall cahier des charges spécifique a I'application des micro-§ecteurs matricies, induant la
communication avec un PC

Rédisation d'un circuit d adressage de puissance permettant de sdectionner I'§ecteur de goutte
(actionneur thermique) souhaité e dy appliquer la puissance adéquate. (Etude et Conception
réalisées en Com2i 2003)

Conception et rédisation d' un circuit specifique de génération de signaux modulables (forme d'onde
et asservissement en puissance)

Interface de pilotage par PC

Rédisdtion et tests

Banc de démonstration
Le soutien demandé porte sur la conception et la rédisaion des éventudles pieces mécaniques
d adaptation et sur un suivi général du montage du matérid et du développement du logicid d'interface.

Structure de lademande

Compétence Volume en % detemps plein

Electronique andogique et numérique, Continuation : C. Cantéle (30%), D. Lagrange
probablement description VHDL, FPGA (20%)

Conception/rédlisation mécanique
[nstrumentation Continuation: 10% J.B. Pourciel

Electronique analogique X
Electronique numérique X
Electronique hyperfréquences
Instrumentation X
Caractérisation

Optique

Mécanique X
Développement applicatif

Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? oul NON

Effort demandé en % de temps plein
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Totd : 60%
Répartition sur la durée du projet :
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Nom du projet : Micropropul seurs pour stabilisation de microdrones sous rafde de vent de courte durée
Responsable LAAS : Carole Ross
Groupe(s) concern&(s) : MIS
Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents: C. Ross - 50%
Doctorants et autres: A. Chadlane- 100%

Objectifsdu projet:
Fabriquer un smulateur (hardware) de stabilisation de microdrones soumis a une rafae de vent de
courte durée

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire:

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels :
DGA, PROTAC
Financement (montant et origine)
200 000€ - DGA
Planning:
Date de début : sept 04
Date defin : sept 05

Principales étapes:

Soutien technique demandé :
IR

Description succincte des travaux confiés au service

Aide alaconception et alarédisation du smulateur (hardware) de stabilisation de microdrones soumis
arafae de vent de courte durée. Les propulseurs sont rédisés au LAAS. Il s agit aors de mettre en
place un banc de test pour vaider leur capacité a rétablir la position du microdrone soumis aune rafde.
Larafde de vent est de qques s maximum et est Smulée dans ce projet par une rotation du drone
uivant un axe d' un angle g.

Le smulateur consiste donc en un objet ayant la matrice d' inertie suivant I’ axe de rotation équivdent &
celui du drone. Cet objet peut &re déstabilisé en roulis d un angleq par une force é ectromagnétique par
exemple dont on peut régler lavaeur et donc I’angle q . Les propul seurs positionnés sur cet objet seront
déclenchés pour repositionner le drone.

Structure de la demande

Compétence | Volume en % de temps plein
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Instrumentation, dectronique andogique 50% sur 1 an

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronigue-hyperfreguences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 2 ? oul NON
D. Lagrange et JP Berry
Effort demandé en % de temps plein

Totd : 50%
Répartition sur la durée du projet : 1 an (septembre 04- sept 05)
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Nom du projet : Micromiroirsdigitaux
Responsable LAAS : H. Camon
Groupe(s) concerné&(s) : MIS
Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : H. Camon 60%
Doctorants et autres: A. Marchese 100%
G. Ricad 100%

Objectifsdu projet:

- Rédlisations de modules éectroniques, en attente des réponses de laDGA sur latranche ferme du
contrat dont I’ examen et fin juin. S laréponse est positive, il S agirade monter en puissance sur la
rédlisation de structures micro miroirs avec leur éectronique adaptée. La commutation de structure
miroir de grande taille nécessite une adaptation du signa de commande &fin de contréler les vitesses a
I"arrivée sur labutée. Ceci et fondamenta d’ un point de vue applicatif. S un miroir peut intrinsdquement
commuter en 1 ms, en générd laposition stable n' et atteinte que quelques millisecondes plus tard suite
aux vibrations engendrées par une vitesse al’impact trop importante. |l S agit donc de piloter le miroir
pendant la commutation. La rédisation d’ une commande et dgaen cours. Il s agiradelafinaiser dans
I’ encombrement requis gpres vadidation expérimentale du principe chois.

- Adaptation de commande de génération de tenson pour les structures a blocage de charge. Les
besoins sont proches en terme de circuit de contréle par rapport au point précédent. Les variantes
portent sur la possibilité d' ére en tension bipolaires et de diminuer les temps d' établissement.

- Tests automatises de vieillissement : Un des besoins de qudification est le comportement al’ usage.
S agit de suivre les évolutions de comportement en fonctionnement des structures réalisées. 1l et clair
que des évolutions sur les tensions de commutation apparaissent dans le temps par stockage de charge
et dégradation. || s agit d’ automatiser des expériences existantes.

- rédisation de support céramique (usinage mécanique) en finalisation des essais entrepris

Positionnement du projet dansla prospective scientifique du laboratoire:
Il S agit de développer des systemes et des méthodes originaux pour |’ actionnement éectrostatique.

Contexte et partenair es exter nes (académiques ou industriels) éventuels:

Le LAAS/CNRS est un desrares |aboratoires travaillant dans ce domaine. Les «concurrents» sont
I"'IEMN et le LETI. Le LAAS anéanmoins une postion privilégiée puisqu'il aéait chois comme
partenaire par Thomson DA et le LETI sur des contrats DGA et RNRT.

Financement (montant et origine)

Financement sur 3 ans de 200 KEuros sur le contrat DGA Reste 6 mois
Prolongation enexamen

Financement de 3 ans de 200 KEuros sur le contrat RNRT-ROADMAP Reste 1,5 ans

Panning:
Date de début : septembre 04
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Datedefin : juillet 05
Principales étapes.

Soutien technique demandé:
Electronique andogique, mécanique

Description sucdncte destravaux confiés au service

*1* Finir une maguette pour une commande anal ogique acceptant des tensions jusqu'a 2000V
*2* Eventuelement réaliser cette maquette dans un volume réduit

*3* Eventuelement dupliquer cette maquette réduiteen N (N<4) exemplaires

*4* Enrichir cette maguette de la possibilité de fonctionner avec une dimentaire bipolaire

*5* Travalller sur ladminution des temps d'éablissement

*6* Répartir les environnements expéimentaux sur 2 sdles, en les spécidisant

*7* Méettre en place lamanip déude autometisée du vielllissement

*8* Rédiger les notices techniques d'utilisation des maquettes

*9* Rédiser une interface de contrdle par PC

Les points 2 et 3 sont contingentés par la poursuite du contrat avec TDA et laDGA

Structure de lademande

Compétence Volume en % detemps plein

Electronique andogique 40
Instrumentation 30
Mécanique 10

Electronique andogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréguences
[nstrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Déve oppement systéme

Autre (précisez) :
Contact préalable avec le service 21 ? Oul
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Effort demandé en % de temps plein
Totd : 70 %
Répartition sur la durée du projet: lan
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Nom du projet :
PICASO, pour Plateforme d’ I ntégration de CApteurs multi-senSOriels
Responsable LAAS: M.DEVY (RIA) et JY FOURNIOLS (MIS)

Groupe(s) concerné(s) : RIA e MIS

Cher cheur simpliquéset pourcentage o implication:

Permanents :
Michd DEVY, RIA 20%
Jean-Yves FOURNIOLS, MIS 20%

Thierry SENTENAC, RIA (EMAC, chercheur associé LAAS) 10%
Jean-Louis BOIZARD (LAMI, futur chercheur associé LAAS ) 40%

Doctorants et autres: B
Abdeldah Naoulou, doctorant M1S, début 2°™ année 100%- ...
Joan SOLA, doctorant RST/RIA, début 2iéme année 10%

Objectifsdu projet:

Les enjeux scientifiques du projet concernent le conditionnement matricidl de capteurs intégrés, le
traitement et lafusion d'images multi spectraes.

L’ objectif aterme est la rédisation d’ un démongtrateur d’ une cameéra multi spectrae (Infra Rouge dans
la bande 312nm, noté ci-aprés FIR- et visble dans la bande 0,4-1nmm), intégrant dans sa version
sandard, trois tétes optiques et plusieurs cartes numériques (FPGA) sur lesquelles pourront S exécuter
des dgorithmes de traitement du sgnd, de séréovison e de fuson multi spectrale. La sortie de ce
capteur, dans sa verson standard, sera

0 En mode périodique (temps réd), pour chaque acquisition, des résultats de traitements liés aune
goplication, par exemple, éat des obstacles détectés depuis un véhicule en milieu routier ;

0 En mode serveur, pour une acquisition, une image 3D, dans laquelle pour chaque pixel seront
disponibles laposition (X,Y,Z) et latempérature T.

Vu les performances actudles des modules logicids de vison 3D temps réd (détection d’ obstacles a
faible résolution & la fréquence vidéo, soit 25 ou 50Hz), la performance visée pour le mode temps réd,
est 100H z, avec une résolution restant a définir.
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L’ architecture matérielle et logicidlle du capteur, devra étre suffisasmment modulaire pour permettre la
rédisation de configurations dédiées, comme par exemple :
une verson IR saule, dédiée par exemple ala surveillance d’ environnements
une version stéréo seule, dédiée par exemple ala détection d’ obstacles depuis un véhicule,
une verson IR/stéréo arec des traitements adaptés a la détection d’ objets enfouis depuis des
vues aériennes (déminage).

Le projet dans son ensemble comporte plusieurs volets de nature tres différente;

® Intégration matéridlle (groupes MIS et RIA)
* Rédisation du démonstrateur
» Déveoppement d architectures mixtes pour le traitement du sgnd
e Implantation d' agorithmes sur ces architectures mixtes

® Algorithmique (groupes RST & RIA):
® Applications (groupes RIA, MIS et RST)

Comme en 2003-2004, cette demande de soutien 1l concerne le volet «Intégration matéridle ». Les
travaux agorithmiques sont pris en charge par RIA et RST; les travaux sur le volet «Applicaions »
n'interviendront que dans la troiséme année du projet.

Dans le volet «Intégration maéridle »., le projet HCASO se déroule en plusieurs étapes, ponctuées
chacune d une ingance matérielle :

phase A0 (fin: Mars2004): mise a dispostion d une plateforme «éclatée », intégrant de
maniere rigide trois caméras (camé&a FIR et deux caméras CMOS dans le visible), connectées a
un caculateur pour pouvoir depuis Labwindows CVI,

0 acquerir des siquences d' images utiles pour lestravaux du volet « Algorithmique »

o fournir des résultats de référence des agorithmes ;

phase Al(fin: Mars 2005): développement d' une plate-forme matérielle temps réd «sur
table » , basée sur des kits d' évaluation ALTERA interfacés avec les caméras FIR et CMOS
intégrées de maniere rigide en phase AO. L’ objectif est |e portage sur FPGA des dgorithmes
(stéréo, egtimation, fusion...), puis le dimensionnement précis (nombre de portes sur les
composants FPGA, capacité mémoire...) de cartes dédiées pour ces traitements.

phase B (fin : Octobre 2005): développement d’un boitier PICASO intégre permettant le
traitement temps rédl des données, et reliéa un caculateur par une liaison standard, typiquement
USB2. L’ objectif est d’ obtenir des performances supérieures aux modules purement logicids
exigants, tout en minimisant les besoins en énergie, le poids et le volume, &fin de pouvoir
monter un tel boitier intégré sur un engin (véhicule, robot, dirigeable ou drone) pour traiter les
données acquises par des caméras indépendantes (caméra FIR développée au LAAS ou
caméras CMOS sur éagere), déportées a plusieurs métres du boitier (stéréo large base par
exemple).
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phase C (fin : Mars 2006): développement d' une caméa PICASO intégré permettant
I"acquisition et le traitement temps rédl des données. L’ objectif est d'intégrer matrices
photosensibles (FIR et CMOS) et cartes de traitement dans un méme équipement. Les capteurs
seront rigidement liés; la distance entre les centres optiques restera faible (de 10 a 20cm) pour
garder la compacité de la caméra.

Durant I’année 2003-2004, le soutien |1 aconcernéles phasesAO et Al :
0 Rédisation d' un banc rigide portant deux caméras CMOS et une cam@&a FIR
0 Rédisaion d interfaces pour lier ce banc aun kit d' évauation ALTERA

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du labor atoire :
projet interne du LAAS-CNRS, retenu en Septembre 2003, impliquant les groupes de recherche RIA,
MISet RST et leservicell.

Ceprojet, sil réusst (et il varéussr ...), montrerala capacité du LAAS-CNRS de rédliser des
prototypes viables de dispostifs dectroniques intégrés. || doit permettre aux chercheurset Its qui y
participent, d’ acquérir des compétences fortes en dectronique numerique et en agorithmique temps réd.
Enfin, il doit nous permettre d’ avancer sur un théme de recherche dga effleuré dans RIA (thése de
V.Reboul et N.Arana) : le portage d’ dgorithmes complexes sur des composants permettant lamise en
cauvre de traitements pardlees.

Lerésultat doit &re un prototype matéridl, lacaméra et/ou le boitier de traitement PICASO, qu'il nous
reviendra de vaoriser dans divers contextes gpplicatifs. Nous alons d ores et d§ja coopérer (via,
espérons-le, un projet Région) avec des partenairesindustriels.

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventudls :

Un projet région connexe au projet PICASO, a é&é soumisal’ appel d offre 2004-2005. 11 S agit de
rédiser desingtances du prototype PICASO, dédiées aux gpplications sur véhicule intelligent ou sur la
aurvelllance de procédes indudtrieds. La réponse sera connue en principe versle 9 Juillet.

Les partenaires extérieurs sont

0 Lelaboratoire CroMep de I’ Ecole des Mines d’ Albi-Carmaux (JJ.Orteu et T.Sentenac), qui
traiterait de vision FIR pour des gpplications de survelllance de procédés industriels.

0 LaPME DédtaTechnologies Sud Ouest (P.Fillatreau), qui a développé la caméra (Edipe,
intégrant un capteur matricidl CMOS, une carte de traitement FPGA et une carte de
communication via USB2. Nous pourrions donc bénéficier de I’ expérience DTSO sur |e portage
d dgorithmes sur FPGA, I’ intégration de capteur CMOS et laliaison USB2. De son cote,
DTSO et intéressée par les gpplications de la stéréovison tempsréd.

0 Lacompagnie Siemens VDO (S.Boverie), qui pourraient évaluer le prototype PICASO pour les
gpplications embarquées sur véhicule (détection d' obstacles).
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Par alleurs, nous avons une collaboration avec I’ Université Javeriana de Bogota (C.Parra) sur les
applications de déminage humanitaire (exploitation de lavison FIR pour la déection d objets enfouis
depuis un engin aérien).

Enfin, nous pourrions auss collaborer sur la phase C, avec I'EMAC (T.Sentenec) et |e [aboratoire CIMI
(Conception d’ Imageurs Matriciels Intégrés, P.Magnan), qui congoivent de nouveaux deétecteurs
CMOS.

Financement (montant et origine) :
0 100Keuros (dont environ 50K euros pour I équipement): affecté au projet interne LAAS pour
2003-2006 (3 ans a partir de Octobre 2003).
0 111Keuros (dont environ 50K euros de subventions pour |’ équipement au LAAS) demandé
dansle projet soumis alarégion pour 2004-2005 (s accepté, 2 ans a partir de Septembre
2004).
0 45Keuros d auto-financement des groupes (bourses de these).

Planning :
Date de début : projet en cours
Daedefin : Octobre 2006
Principales étapes :

Novembr e 2004 : interfacage des caméras Camera Link sur le nouveau kit ALTERA
(nouveau design e nouvele rédisation des cartes E/S faites en 2003-2004)

Fin 2004 (s pasde pb particulier) : remise au propre et repackaging de la caméra FIR
Mars 2005 : fin d un premier portage de lastéréo sur le kit ALTERA

Octobre 2005 : premiére verson du boitier PICASO, avec liaison USB2 aun
caculateur hote.

O O OO0 o

Soutien technique demandé :
de 1.5 (minimum) a 2 (ce serait bien) hommes/an

Description succincte destravaux confiésau service:

La demande de soutien pour 2004-2005 concerne les phases A1 et B : I’ objectif est donc larédisation
du boitier PICASO en Octobre 2005. Les travaux techniques sont partagés entre 11 et les permanents et
doctorants participant au projet PICASO.

Par ordre de priorité, lademande concerne les aspects suivants :

1. remiseen formedelacaméra FIR, développée dansle cadredelathese de F.Bony
soutenue en Décembre 2003. F.Bony quittant le LAAS, il convient de garder le savoir-faire et
d amédliorer larédisation delacaméra :
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0 remiseau propre del’ éectronique et packaging, pour intégration sous forme de caméra
portable, montable sur un véhicule, un robot ... et pour limiter le bruit sur lesimages ;

0 liason CameraLink pour pouvair la connecter directement

» aukit d évduation ALTERA via carte réception Camera Link

= auPCviacate NI CameraLink (pb de driver en ce cas)
prévoir en entrée sur lacaméra, une configuration par logicid (mode gpprentissage d' une image
de référence ; initidisation des gains sur chaque site, dépendant d’ un calibrage radiométrique
ces)

2. participation aux travaux sur laphase Al : portage d’algorithmes sur FPGA
0 adaptation des cartes réception/Emission Camera Link sur le nouveau kit dEvauation
ALTERA (en cours de commande) :
=  modification des connecteurs.
» remise en forme pour introduire une troiseme liaison Camera Link (pour
connecter smultanémént deux caméras CMOS e lacaméra FIR).
» &udier le probleme de la synchronisation des acquisitions.

0 participation al’essa d'autres caméras CMOS (DALSA ou autre)

0 participation alaprogrammation VHDL sous ALTERA, pour |e portage d dgorithmes sur
FPGA, pour implanter en logique cablée, des fonctions isolées appel ées de nombreuses fois
dans un agorithme donné (par exemple, cacul d’'un score de corrélation entre sous-images
dans la géréovision ou le suivi)

3. participation aux travaux sur la phaseB : réalisation du boitier PICASO :
il Sagitici de concevair et réaiser une architecture électronique pour des cartes de traitement a
base de FPGA, intégrées avec des dots mémoire et avec l'interface E/S CameraLink ...
L’analyse et la conception seront réalisées dans les groupes de recherche (thése de A.Naoulou)
des que le dimensionnement sera connu, en fin de phase A1, Le soutien 11 est demandé en
particulier pour I' éude de laliaison USB2 (aide possible de Delta Technologies).

Structure de la demande

Compétence | Volume en % de temps plein
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2 Ingénieurs (P.Lacroix, C.Lemaire) 150% en tout
Electronique andogique
Electronique numérique

+ atelier routage et cablage (Danid, Patrick)

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) : aide ponctuelle de spécialistes
Sur Labwindows CVI
sur les drivers sous Windows et/ou Linux

Contact préalable avec le service 2| » oul

Effort demandéen % detempsplen
Total : 150% minimum
Répartition sur ladurée du projet : occupation uniforme sur I année 2004- 2005




MOGISA
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Nom du projet : GPS
Responsables LAAS: Esquirol Patrick — Briand Cyril
Groupe(s) concerné(s) : MOGI SA, MIS
Chercheursimpliqués et pourcentage d’ implication :
Permanents: Esquirol Patrick (20%) — Briand Cyril (20%) —
Esteve Danid (10 %) — Fourniols Jean-Y ves (10%) — Campo Eric (10%)

Doctorants et autres : Juan-Carlos Hamon (20%)
doctorant MOGISA 100% (arecruter)

Objectifs du projet : Développement d'un outil de Gestion de Projet pour la conception de Systémes.

L’ outil doit permettre de mieux piloter un projet, d’ une part en facilitant lareprésentation et I’ évauation
de différents scénarios issus de choix de conception, et d’ autre part en guidant la conceptionpar la prise
en compte le plus t6t possble des exigences non fonctionnelles du systéme (contraintes de déa, de
limitation des ressources, de budget maximd ...). Ce projet S appuie sur des travaux antérieurs sur la
modélisation et |a résolution de problémes d’ ordonnancement et d affectation de ressources (projet de
la plate-forme LORA) et sur une collaboration d§a engagée avec des équipes du LAAS et du LESIA
autour d’ une plate-forme de conception de systémes et microsystemes (projet CSM).
Par rapport au projet LORA, il conditue:
- une spécidisation en gestion de projet
- une extension des fonctionndités :
- utilisation par plusieurs utilisateurs depuis tout point du web
- prise en compte d’ informations incertaines (durées des activités)

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire:

Cet outil sinscrit initidlement dans la progpective des groupes MOGISA et MIS. Pour e groupe
MOGISA le pilotage de projet pose un probleme d’ ordonnancement et d' affectation de ressources.
Pour le groupe MIS, il et intéressant d'assurer un lien fort entre les solutions de conception et la
sructure du projet. Le but commun des deux groupes est de proposer une optimisation et une gestion
intégrée des activités de conception, générdement réparties entre plusieurs équipes de conception
travaillant dans le cadre de I’ ingénierie Smultanée.

Toutefais, tout en éant porté principdement par MOGISA et par MIS, le projet pourra voir d autres
acteurs rejoindre ces groupes.

Tout d'abord I'intégration des activités de conception dans un projet globa incluant I’ ensemble du cycle
de vie du produit/systeme intéresse naturellement les chercheurs de I’ opération 1S (ingénierie systémes
et intégration).

La gegtion de projets comportant des dternatives de rédisation (choix entre plusieurs processus pour
atteindre |’ objectif associé a une tache) et la prise en compte de durées ma définies ou contingentes,
pose un probléme de planification d'activités qui peut S apparenter au probleme générique de la
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planification d’actions en |.A. Cette prospective peut donc intéresser égdement le groupe RIA qui
développe des activités dans ce théme (ex : systeme Ixtet).

Enfin I'agpect distribué de la conception de systémes entraine la nécessité pour les concepteurs
dinteragir autour d’'un modde commun de projet (acces depuis un navigateur Web) et définit un
probléme de travail coopératif. Cette application peut donc tout a fait bénéficier d'une collaboration
avec le groupe OLC qui a déa développe de telles applications coopératives.

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels:

Un partenariat rapproche actuellement le groupe MIS et I'équipe INSA/LESIA/SFS (Sreté de
fonctionnement des systémes) autour de I’optimisation de scénarios de projet, al’aide d' dgorithmes
genétiques, dansle cas de projets dont la structure est smple (chaines d' activités).

Financement (montant et origine)
Ce projet demande un financement interne du LAAS de 70 k€.

Partenairesindustriels
Il n'y apas actuellement de partenaires industriels mais une recherche dans ce sens seramenée, en
S appuyant sur les prototypes logicids dével oppés réguliérement.

Planning
Date de début : septembre 2004
Date defin : septembre 2006 extensible a septembre 2007
Le planning du projet est organise en semestres et distingue 3 axes de travail, concernant respectivement
les partenaires du groupe, un thésard et un ingénieur de développement (derniere ligne du tableau c-
dessous) selon 4 processus A,B,CD :
- A génération semi-automatique du processus projet a partir du processus produit ;
B : vérification de cohérence (aspects temporels et ressources) du projet et optimisation ;
C : développement et validation du démonstrateur GPS
D : gestion de projet multi-utilisateurs.



Objectifs des acteurs
de GPS

Fiche de demande de soutien Com2|

Présentation du premier
prototype - Validation

Présentation du 2eme
prototype et validation et
validation des concepts

Présentation et
évaluation du prototype

des concepts (C2) final (C6)
Ao il propaggtion Algo de propagation . .
ecti . temporel avec prise en v ; Prop05|-t|o.n d'.algonthme . ;
Objectifs du Doctorant comgceh(: :S( l;nla)mm_ m—— e[ljeescrgrs :2 ue[r; ::r(rg):;)e doptimisation (B4) Rédaction
pour la prise en compte
d'alternatives (B2)
- : Finalisat'ion d'un
- . ';':(')?:fﬁfggg;;ﬂ;’ pmtogg’fggi";’ég;veur Mriﬁzcirﬁsnﬁed ° Implantation des algos
Objectifs Techniques i LORA G négociation élémentaire d'optimisation (C7)
vérl_flcatlon de (c5)
consistance (C1)
0 1 2 3 4 6
Fin 1ére Phase GPS
Panning du projet GPS

Soutien technique demandé :

Uningénieur 2| : Jean Etienne Doucet
Description succincte des travaux confiés au service

Structure de lademande
Compétence Volume en % de temps plein
Génielogicid, UML, XML.
Conception et langages orientés objet
Conception d gpplications client-serveur avec Ada
AWS
Dével oppement applicatif
Cf derniere ligne du tableau du planning.
Contact préalable avec le service 2| Oul
Effort demandé en % de temps plein 50 %

Totd : lhan (extensblea 1,5 h.an)

Répartition sur la durée du projet :

0,5 homme.an par an

ur 2 ans

(extensblea 3 ans).



Nano
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Nom du projet : Electronique rapprochée pour biocapteur résonant a
actionnement/détection électrostatique (BIOFORK)

Responsable LAAS : LiviuNICU

Groupe(s) concerné&(s) : NANO

Chercheursimpliqués et pour centage d’implication:
Permanents : Liviu NICU (30%)
Doctorants et autres: Cédric AYELA (prévisonnd, 100%)

Objectifsdu projet:
Ce projet sinscrit dans un axe stratégique majeur (Biocapteurs — Biopuces) du groupe Nanoadressage-
Nanobiotechnologies. Les technologies d’ actionnement/détection développées en interne pour ce type
d gpplication arivent a la maturité (piézorésigtivité, piézo-éectricité. Le projet proposé ici représente
I’ opportunité du développement d une nouvelle filiere résonateurs basée sur I actionnement/détection
éectrogtatique (technologie smple). L’ objectif des intervenants 2| sera de rédiser et vdider une
maguette (dectronique andogique) qui permettra I'acquisition des sgnaux directement issus des
résonateurs éectrostatiques. L’ éude de faisabilité de cette maquette a d’ ores et déja été rédisée dans
le cadre de la premiére phase du projet portant le méme nom et propose lors de la COM 2l 2003-2004.
Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire : voir c-dessus
Contexte et partenaires exter nes (académiques ou industriels) éventuels :
Génopole de Toulouse Midi-Pyrénées (Laboratoires INRA, INSERM, CNRS), IBCP Lyon
Financement (montant et origine) : ressources propres
Planning :

Date de début : septembre 2003

Date de fin : décembre 2006

Principdes étapes : voir c-dessous
Soutien technique demandé : Conception et rédisation Electronique Anaogique
Description succincte destravaux confiés au service :
Conception dectronique et Smulation : 4 mois
Maquettage (céblage et validation du fonctionnement) et Tests : 4 mois

Prototype fina (mesures sur micro-résonateurs éectrostatiques) et Tests : 4 mois
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Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein

Electronique andogique 30%

Electronique analogique : OUI
Electronique numérique
Electroniqgue hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

o
c

Contact préalable avec le service 2l ?

Effort demandéen % detempsplen
Totd : 30%
Répartition sur la durée du projet : cf. ci-dessus

Commentaire :

La phase de vdidation de la technologie de fabrication des résonateurs éectrostatiques et a présent
bien engagée (vaidation du kit anti-notching DRIE sur des facteurs de forme critiques: profondeur de
gravure/largeur de gravure = 20um/4um), nous rentrons dans la patie «libération sacrificiele des
digpasons » qui condtitue la derniere éape de fabrication. Il serait intéressant de poursuivre I effort d§a
engage sur ce projet en terme de soutien 2| afin d gpprocher encore plus I objectif initidement fixé

(sortie de ce tout nouveau type de biocapteur fin 2006).

NON




Fiche de demande de soutien Com2|

Nom du projet : Electronique rapprochée pour biocapteur immunologique a
actionnement/détection piézo-électrique intégrés (BIOPIEZ)

Responsable LAAS : LiviuNICU

Groupe(s) concerné&(s) : NANO

Chercheursimpliqués et pour centage d’implication:
Permanents : Liviu NICU (30%), Daisuke Saya (chercheur associé jgponais, 30%)
Doctorants et autres: Thierry Leichlé (50%)

Objectifsdu projet:

Ce projet sinscrit dans un axe stratégique majeur (Biocapteurs — Biopuces) du groupe Nanoadressage-
Nanobiotechnologies. Le projet proposé ici et en phase avec le lancement de deux projets dont le
groupe est partenaire : le projet «Puces a diabéte » en collaboration avec collaboration avec I'UMR
5094,Centre de Pharmacologie et Biotechnologie pour la Santé — Montpellier et le projet «Puce a

anticorps pour la détection d'alergénes» en collaboration avec plusieurs partenaires européens dans le
cadre du EN Nano2Life (FP6).

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire : voir ci-dessus

Contexte et partenaires exter nes (académiques ou industriels) éventuels :

I’'UMR 5094,Centre de Pharmacologie et Biotechnologie pour la Santé — Montpellier, Joint Research
Center Italy, INSERM Grenoble, University of Demokritos, NMR Cork, CEA, University of Minster

Financement (montant et origine) : Puces a diabete - 136000 euros HT (CNRS - Programme
Protéomique et génie des protéines). Nano2L ife, en cours de négociation.

Planning :
Date de début : septembre 2004
Date defin : septembre 2006
Principales étapes : voir c-dessous
Soutien technique demandé : conception et rédisation Electronique Andogique

Description succincte destravaux confiés au service :

L’ objectif des intervenants 21 sera de rédiser et vdider une maguette (dectronique anadogique) qui
permettral’ acquisition des signaux directement issus des résonateurs piézo-é ectriques.

- reprise des travaux dgja effectués sur ce sujet : 1 (mois detravail)
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- intégration de lamaguette dga existante : 2
- passage de lalecture du signd sur 1 capteur en lecture smultanée sur 16 capteurs : 3
-tests: 1

Structure de lademande

Compétence Volume en % detemps plein
Conception et Rédisation Electronique 30%
Andogique

Electronique analogique : OUI
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation:
Caractérisation

Optique

Mécanique OUI
Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? QUI (séminaire prévu courant juin)  NON

Effort demandéen % detempsplen
Total : 30%
Répartition sur la durée du projet : cf. planification c-dessus
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Nom du projet : Electronique de mesure rapprochée pour microleviers piézorésistifs et
actionnement éectrique deliquides

Responsable LAAS :LiviuNICU

Groupe(s) concerné&(s) : NANO

Chercheursimpliqués et pour centage d’implication:
Permanents : L. Nicu(40%), P. Belaubre (ATER, 30%), Daisuke Saya (chercheur associé
japonais 70%)
Doctorants et autres: T. Leichlé (50%)

Objectifs du projet: Ce projet a commenceé début 2002 a |’ arrivée de Fabrice Mathieu au LAAS et a
condtitué le sujet de sa these CNAM (achevée fin 2003). En pardlde, ce méme sujet a éé accepte
comme éant partie intégrante du projet européen NAPA. Le sujet et bien avancé, le principe de
détection est opérationnd. Sont en cours I hybridation de la téte de mesure, I’ éude de fonctionnement
dynamique et samise en cauvre. |l reste également a éudier la cohabitation des tensions « haut niveau»
(pour I’ actionnement des liquides) avec les tensions « bas niveau » (pour la détection piézorésitive).

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du labor atoire :

Axe particulierement important puisgu’il a trait aux nanotechnologies et aux gpplications en biologie. 11
est développé dans le cadre d'un projet européen (NAPA) comme partie intégrante de plusieurs
«workpackages» (WP9, WP11, WP12) en partenariat avec le CNM a Barcdone, I'EPFL a
Lausanne, le CSEM a Neuchétel et IBM Zurich.

Contexte et partenaires exter nes (académiques ou industriels) éventuels :

Génopole de Toulouse Midi-Pyrénées (Laboratoires INRA, INSERM, CNRS), ESPCI Paris, IBCP
Lyon, Université de Tokyo, CEMES Toulouse
EPFL Suisse, CSEM Suisse, CNM Espagne, IBM Zurich (projet européen NAPA).

Financement (montant et origine) : 100 keurog/par an sur 2 ans (Projet intégre européen NAPA
(Emerging Nanopatterning Methods » et AC « Protéomique et Génie des protéines » (Septembre 2003
Septembre 2006)

Soutien technique demandé : Electronique andogique
Description succincte destravaux confiés au service et planification.
- Suivi & développement de I'éectronique pour le pojet européen NAPA (septembre 2004 —
septembre 2006)

- Findisation et vaidation de I’ dectronique de détection en technologie hybride (collaboration
avec lesarvice TEAM).
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- Etude, développement et tests de I’ dectronique pour le fonctionnement dynamique (détection de
la fréquence de résonance des leviers a piézorésistance intégrée).

Structure de lademande

Compétence Volume en % detemps plein

Conception et rédisation dectronique andogique | 80 % (septembre 2004 — septembre 2005)

Electronique analogique : OUI
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique QUI
Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

o
c

Contact préalable avec le service 21 ? NON

Effort demandéen % detempsplein
Totd : 80%
Répartition sur la durée du projet : cf. planification d-dessus



OLC
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Nom du projet : Métrologie Internet

Responsable LAAS : Philippe Owezarski

Groupe(s) concerné(s) : OLC

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication :

Permanents :
Philippe Owezarski (75%)
Y ann Labit (25%)
Doctorants et autres :
Nicolas Larrieu (80%)
Silvia Farraposo (50%)
Y u Zhang (80% si obtention d’ une bourse)
Objectifs du projet :

Le réseau Internet est un systéme complexe constitué d’'une multitude de composants
hétérogénes qui interagissent et collaborent afin d’ acheminer les informations d’un bout a
I”autre de la planéte. La complexité des mécanismes qui sont mis en cauvre dans le réseau rend
difficile la compréhension de ce qui Sy passe a chaque instant. Cette complexité est accrue
par le fait que I'Internet est un environnement ouvert dans lequel il est difficile de prédire ce
que feront les autres utilisateurs et quel sera |’ effet des événements ayant lieu al’ extérieur et
dans le réseau. La décentraisation de l'administration, |’émergence de communautés
d'utilisateurs avec des exigences différentes en termes de qualité, de sécurité, de fiabilité, ... et
I"introduction de nouveaux services exigent a présent le recueil et I'interprétation
d'informations sur le comportement et les performances du réseau. Ces exigences se traduisent
notamment par la nécessité de mesurer la Qualité de Service (ou QoS).

L'importance de la qualité de service dans les réseaux n'est plus a démontrer et a
engendré de nombreux développements théoriques et pratiques ces dernieres années (cf.
MPLS et DiffServ a I'lETF par exemple). Néanmoins, la mesure et la vérification de cette
qualité de service ne sont encore qu’a I'état embryonnaire. Il est nécessaire de développer des
méthodes de mesure et de veérification de la qualité de service dans les réseaux (qu'ils soient a
qualité de service garantie ou différenciée, ou encore de type 'best-effort"), I’ exploitation des
résultats ayant un impact évident sur I'ingénierie du réseau.

Les outils de métrologie deviennent donc essentiels pour la gestion des réseaux et leurs
services, mais aussi pour la mise en place de nouvelles architectures selon des approches
basées sur des mesures, dites MBN («Measurement Based Networking »). Le principe
consiste donc a définir une nouvelle architecture orientée mesures pour I’ Internet, ains que
les mécanismes et protocoles qui pourront entre autre permettre de mettre en oauvre des
services a QoS garantie ou de tolérance aux attaques.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Le groupe OLC s'est lancé dans I’ activité de métrologie réseau en 2001, et S est depuis
imposé comme un des leaders au niveau national et Européen. Or depuis ces 3 derniéres
années, la métrologie est apparue comme une activité primordiale pour la recherche en réseau.
Aing, au niveau du LAAS, il attire maintenant beaucoup d attentions du groupe RST (I’ autre
groupe menant des activités de recherche en réseaux informatique au laboratoire).



La métrologie est dans tous les cas au caaur des recherches qui seront menées dans le groupe
OLC.

Contexte et partenaires externes (académiques et industriels) éventuels :

Ce projet est un des principaux du groupe OLC qui a déja et continuera a susciter de
gros efforts de notre part. Ainsi, aujourd hui, 3 projets contractuels — EuQoS, Métropolis et
MétroSec — se situe dans le contexte de ce projet général. Les partenaires avec lesquels nous
travaillons sont :

- LIPS, - PointerCom

- GET - Polish Telecom R&D

-  EURECOM - Portuga telecom innovagao

- INRIA Rocquencourt - Sherkin

- France T@écom R&D - Siemens SBSC-lab

- LIAFA - Silogic

- ENSLyon - Soluziona

- ESS - Telscom

- IUT de Mont-de-Marsan - Technica University of Catalonia
- Tdefonical+D - Univergity of Berne

- Datamat - University of Rome

- University of Pisa - University of Coimbra

- Polska Telefonia cyfrowa - Warsaw university of technology
-  Martd - Ericsson

- NICTA

Financement (montant et origine) :

EuQoS CE: 430 000 €
Metropolis RNRT : 300778 €
MétroSec ACI S&I: 167854 €
Planning :

Date de début : 1.9.2004
Date de fin : 30.8.2005
Principal es étapes :

Soutien technique demandé :

Le soutien demandé concerne le développement d'un outil de mesure et de
caractérisation du trafic Internet qui est capturé par les sondes dont nous disposons (DAG).
C'est cet outil qui est au coaur des approches sur lesquelles nous travaillons aujourd’ hui. Il
existe déja une version de cet outil, mais tous ses modules ne sont pas encore intégrés, et
I"interface est trop rudimentaire. Le premier travail demandé consistera donc a mettre le
développement de ce logiciel sur de bons rails, puis a intégrer les nouvelles fonctionnalités
dont nous avons besoin.

Description succincte des travaux confiés au service :

- Développement de I'interface de I’ outil actuel et intégration

- Transformation de I’ outil en un outil fonctionnant en temps réel directement sur la sonde
placée sur un lien Internet

- Contribution au développement de modules pour mesurer de nouveaux parameétres et
analyser de nouvelles caractéristiques
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Structure de la demande

Compétences

Volume en % de plein temps

Dével oppement applicatif
Développement systeme

40%
10%

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Dével oppement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 2| :

Effort demandé en % de plein temps
Total : 50%
Répartition sur la durée du projet

Oul

: uniforme (1/2 homme par mois)
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Nom du projet : Plate-forme d’ expérimentation Internet nouvelle génération
Responsable LAAS : Philippe Owezarski

Groupe(s) concerné(s) : OLC

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication :

Permanents :
Philippe Owezarski (25%)
Michel Diaz (10%)
Christophe Chassot (25%)
Thierry Gayraud (25%)
Pascal Berthou (25%)
André Lozes (10%)
Jean-Pierre Courtiat (10%)
Thierry Villemur (10%)
Doctorants et autres :
Nicolas Larrieu (50%)
Guillaume Auriol (50%)
Silvia Farraposo (25%)
David Garduno (50%)
Mohammed Gad El Rab (25%)
Roberta Gomes (25%)
Objectifs du projet :

Dans le contexte des recherches sur les architectures protocolaires pour |’ Internet Nouvelle
Génération, les chercheurs du groupe OLC ont besoin de mener des expérimentations sur des
plate-formes réalistes, multi-domaines et multi-réseaux avec leurs partenaires francais et
européens, notamment sur la mise en cauvre de nouvelles techniques pour la QoS, le multicast,
les réseaux virtuels (VPN), ou lasécurité.

En particulier, les travaux principaux qui doivent ére menés sur une plate-forme
expérimentale concernent la mise en place de méthodes pour garantir la QoS. Cette activité
nécessite dans un premier temps de pouvoir émuler plusieurs domaines ou sous-réseaux de
I"Internet, afin de tester et valider les propositions issues de nos recherches sur la QoS
Internet, I'Internet étant composé de multiples réseaux (fibres, satellites, réseaux mobiles
hertziens, etc.) et de multiples domaines administrés de facon compléetement indépendante.
Dans un second temps, il nous faut mettre en place une plate-forme d’ expérimentation réelle
et maitrisable de démonstration (a I’ échelle européenne puisqu’ elle est |’ une des productions
demandées dans le cadre du projet EuQoS). L’ autre domaine de recherche concerné est la
mise en place de mécanismes pour lutter contre &s attaques de déni de service (Ou plus
généralement toute forme de rupture : attaques, pannes, ruptures |égitimes, etc). Enfin, il serait
important pour le groupe OLC de pouvoir raccorder de fagon efficace cette plate-forme ala
plate-forme d’ émulation Grid explorer située au LRI a Orsay.

Dans le cadre des expé&imentations qui doivent étre conduites dans ces domaines de
recherche, les chercheurs du groupe OLC ont besoin de créer une plate-forme expérimentale
séparée du réseau du LAAS, c'est a dire directement raccordée a Renater. En effet, les
différences de choix technologiques entre les réseaux nationaux de la recherche et Geant d'un
coté, et Rémip d'un autre, font qu’il nous est impossible par exemple de mettre en place des
meécanismes de gestion de la QoS de bout en bout. Se raccorder directement a Renater, sans



passer par Remip, semble étre la meilleure solution de résoudre notre probléme. De plus, les
expérimentations que nous comptons mener sont de nature a perturber les acces extérieurs du
LAAS, et donc a perturber I'activité de nos collégues. Un réseau distinct et complétement
séparé est donc nécessaire pour ne pas perturber le travail de nos collégues. De la méme
facon, en terme de sécurité, nous devons réaliser des études métrologiques des attagues, et
donc générer des attagues pour pouvoir les analyser. On est typiquement face au type de
projet que I’ on ne peut pas mener sur un réseau opérationnel.

I semble évident dans ces conditions que la seule solution raisonnable pour effectuer
ces travaux soit de disposer d'un réseau expérimental séparé du réseau opérationnel du LAAS.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Contexte et partenaires externes (académiques et industriels) éventuels :

Ce projet doit servir de support a de nombreuses recherches du groupe OLC, ces
recherches nécessitant de réaliser des expé&imentations a des fins de validation et de
démonstration. La construction d’ une plate-forme expérimentale fait d ailleurs souvent partie
des productions demandées a nos projets contractuels, parmi lesquels : EuQoS, MétroSec,
Lab@Future et Grid Explorer. Les partenaires avec lesquels nous travaillons sont :

- LIPSs, - Slogic

- GET - Soluziona

-  EURECOM - Telscom

- INRIA Rocquencourt - Technical University of Catalonia
- France T8écom R&D - University of Berne

- LIAFA - University of Rome

- ENSLyon - University of Coimbra

-  ESS - Warsaw university of technology
- IUT deMont-de-Marsan - Ericsson

- Teefonical+D - IMAG

- Datamat - LaRIA

- University of Pisa - LRI

- Polska Telefonia cyfrowa - LORIA

- Martd - LIP-ENSLyon

- NICTA - LIFL

- PointerCom - INRIA Sophia Antipolis

- Polish Telecom R&D -  LABRI

- Portuga telecom innovacao - IBCP

- Sherkin - CEA

- Siemens SBSC-lab - IRISA

Financement (montant et origine) :

EuQoS CE: 430000 €
Lab@future CE: 190 000 €
MétroSec ACI S&lI: 167854 €
Grid Explorer ACI MD: 31628 €
Planning :

Date de début : 1.9.2004
Date defin : 31.8.2005



Principales étapes :
- Mise en place de la plate-forme (mise en place d’un nouveau réseau de
I’ Internet)
- Mise en place des machines expérimentales
- Support a I’administration des machines et a leur configuration pour la
mise en place des différentes expérimentations.

Soutien technique demandé :

Le soutien technique demandé concerne la mise en place de la plate-forme. Cela
nécessite en effet de construire un nouveau réseau compléetement seéparé du réseau
opérationnel du LAAS, avec son propre espace d’ adressage, ses propres serveus (DNS, ...),
son propre raccordement a Renater, etc. Il faudra en plus des classiques supports pour
I"installation et I'administration des machines, mettre en place et configurer un routeur, et
installer et configurer tous les serveurs nécessaires.

Le soutien demandé est donc exclusivement un support en administration systéme et réseau.

Description succincte des travaux confiés au service :

- installation et configuration d’un routeur et raccordement a Renater

- Mise en place et configuration des différents serveurs nécessaires, des systemes de
Sécurité, etc.

- Instalation des machines de la plate-forme

- Aideal’administration

Au dela de cette demande, nous voudrions souligner notre besoin urgent d’un IR projet
« Réseaux et surtout conception de protocoles » pouvant travailler en tant que support du
groupe pour I'intégration et le développement de nouveaux protocoles et services.
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Structure de la demande

Compétences Volume en % de plein temps
Administration réseau 10%

Administration systéme 10%

Electronique analogique

Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
I nstrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Dével oppement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 2| : Oul

Effort demandé en % de plein temps
Tota : 20%
Répartition sur la durée du projet :

- 75% du support demandé serait a fournir au premier trimestre (il est
difficile d'étre plus précis car cela dépend des ouwvertures de crédits sur les
projets contractuels sur lesquels ces matériels ont été demandés)

- 25% du support — Qui correspond davantage a du suivi sera demandé sur le
reste de I’année
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Nom du projet : Développement et déploiement de PLATINE
Responsable LAAS :
Groupe(s) concerné(s) : OLC
Chercheursimpliqués et pour centage d’implication :
Permanents :
JP Courtiat ~ 25%
T. Villemur  50%
M Diaz 10%
T.Gayraud  25%
K. Drira 25%
Doctorants et autres :
Guillermo Hoyos  25%
Roberta Gomes 25%
David Raymond (co-tutelle France Japon) 50%
José Valentim dos Santos Filho (co-tutelle France Brésil) 25%

Objectifsdu projet :

L es objectifs concernant le projet PLATINE sont au nombre de deux :
Implémenter de nouveaux mécanismes liés aux besoins spécifiques des projets
contractuels utilisant la plate-forme logicielle PLATINE ;
Aider au déploiement de PLATINE dans le cadre des projets contractuels.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Le groupe OLC appuie nombre de ses projets contractuels et de ses recherches sur la
plate-forme PLATINE. Celle-ci congtitue une vitrine de démonstration interne et externe du
savoir-faire sous-jacent du groupe pour les points suivants :

Protocoles de coopérationet de collaboration

Services collaboratifs

M écanismes de QoS

M écanismes de négociation de QoS

Contexte et partenaires externes (académiques et industriels) éventuels :

PLATINE est développé et utilise dans les projets européens contractuels Lab@Future et
EuQoS.

Son utilisation est également prévue dans le cadre du projet région SABRE, ainsi que dans un
projet de coopération France-Japon qui inclut une direction de these en co-tutelle (programme
EGIDE-SAKURA)

Partenaires :
Systema Informatics SA - Centre AT& DWR Université
Parallel Graphics Limited d'Helsinki
THALES Communications - ETZH Université de Zurich
ARTEC Université de Breme - Telefonical&D
IFS TU Université de Vienne - CPR
Centre de Visuaisation - Datamat

Scientifique (Sloveénie) - France Télécom R&D



Martel University of Berne

NICTA University of Rome

PointerCom - University of Coimbra

Polish Telecom R&D - Warsaw university of technology
Portugal telecom innovagao - Ericsson

Sherkin GIPI

Siemens ONISEP

Silogic IUT Blagnac

Soluziona - ENSICA

Technical University of Catalonia - Université de Toulouse 1 (SUIO)
Université de Tokushima (Japon)

ARTAL

LERASS

Lycée Saliége. Bama

Financement (montant et origine) :

Lab@Future
EuQos
SABRE

Planning :

IST:190K €
IST :430K €
Région: 118K € (résultat attendu pour juillet 2004)

Date début demande : 1-9-2004
Date fin demande : 31-8-2005
o FEtapesliéesaux différents projets contractuels

Fin Lab@Future avril 2005

Début EuQos septembre 2005

Début SABRE septembre 2005 (déploiement)
Co-tutelle these FranceJapon : juin 2004
SHOGUN (SAKURA EGIDE) : janvier 2005

0 Principales étapes :

Tests de déploiement et de validation de PLATINE sur les scénarios

d E_learning de Lab@Future (9-2004/4-2005) et de SABRE (9-2004 /
6-2005)

Intégration de SIP et FPTP dans PLATINE dans e cadre de EuQoS (9-
2004 / 8-2005)

Visioconférence (controle et peer-to-peer) (1-2005/ 8-2005) dans le
cadre de la coopération France Japon

Soutien technique demandeé :
- Développements, étude et évaluation de nouvelles technologies

Description succincte destravaux confiés au service :
Les travaux confiés au service concernent des extensions ou des améliorations liées aux
différentes spécifications des projets, en particulier :
= Gestion du contrdle pour la visioconférence : il s agit de gérer le droit de parole donné
aun participant a un groupe de travail, tout en optimisant la bande passante utilisée
pour la diffusion des flux audio et vidéo. Cette gestion sera effectuée de facon



centralisée par le responsable du groupe de travail et d’ une fagon concertée entre les
participants a ce groupe (les deux politiques doivent étre disponibles)

Probléme de franchissement des firewalls : PLATINE utilise actuellement un nombre
conséquert de ports pour assurer la communication entre les différents services
proposes aux participants a un groupe de travail. L’ objectif est de mettre en place un
multi plexage/démultiplexage permettant de réduire le nombre de ces ports.

Gestion fine des droits d’ acces aux outils de la plate-forme : I’ objectif est de gérer par
réle (notion introduite par LabOFuture) des droits d’ accés specifiques aux outils de la
plate-forme : droit de lecture exclusive, droit de lecture/écriture, droit de chargement
d informations, .......

« Sécurisation » du groupe de travail : éude de I'impact de I utilisation de solutions de
cryptage ou autre lors de I’ échange d’' informations entre les participants d’ un groupe
detravail.

Introduction de SIP pour la visioconférence et les autres outils PLATINE (étude a
effectuer) : il s agit de mettre en cauvre un protocole de sélection de services utilisés
par les participants (format vidéo, qualité vidéo, format audio, .....)

Utilisation de FPTP : I’ objectif est d' utiliser le protocole de transport développé par
OLC pour le transports des informations manipulées par PLATINE

Prise en compte de la mobilité et des terminaux PDA et smartphones: il S agit de
valider la généricité de PLATINE, en prenant en compte de nouveaux types de
connexion réseau tels que 802.11 et de nouveaux types de terminaux conduisant a des
adaptations ou des limitations d’ utilisation des outils de PLATINE liés aux
caractéristiques matérielles de ces terminaux.

Visioconférence Peer-to-Peer : le multicast n’ éant pas toujours disponible, et n’ offrant
pas de mécanisme de contréle d’ admission, |’ architecture P2P devrait apporter des
solutions a ces mangues. || s agit donc de porter la visioconférence existante JAVA
sur une architecture P2P.

Extension du P2P aux autres outils PLATINE : I’ objectif est d’ obtenir une bonne
cohérence pour tous les outils vis-a-vis de |’ architecture sous-jacente utilisée.
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Structure de la demande

Compétences Volume en % de plein temps

Systémes multimédias distribués 100%
Informatique orientée objet
Programmation orientée JAVA avancée
Bibliotheques JAVA
Multimédia (JMF)
Mobile Media APl (MMARPI)
JavaMail
JavaWebStart
Programmation Web et PHP
Réseaux : support multicast et mobilité 10%

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Dével oppement applicatif X
Développement systéme X

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 2| : Oul

Effort demandé en % de plein temps

Tota : 110%

Répartition sur la durée du projet : uniforme pour la partie développement applicatif et
ponctud (lié aux tests et évaluations) pour la partie réseaux/systeme.
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Nom du projet : TINA (Time petri Net Analyzer)

Responsable LAAS : B. Berthomieu

Groupe(s) concerné(s) : OLC

Chercheursimpliqués et pourcentage d'implication :
Permanents : B. Berthomieu (70%), F. Vernadat (50%)
Doctorants et autres : P.-O. Ribet (70%)

Objectifs du projet:

Extensions de I'outil TINA :
1. Développement d’un éditeur graphique hiérarchique de schémas de composition de
modéles (en particulier de réseaux de Petri).

2. Import/Export de modeles PNML (Petri Net Markup Language)

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Tina (http://www.laas.fr/tina/) est un outil d'analyse et d'édition de réseaux de Petri et temporels .
[l offre les fonctions classiques d'édition et d'analyse énumérative (graphe de marquages, arbre de
couverture) ou structurelle (semi-flots). Tina propose auss la construction d'espaces d'états
abstraits permettant la vérification de classes spécifiques de propriétés. Les classes proposées
incluent : les propriétés générales d'accessihilité (abserce de blocage, vivacité), les propriétés
spécifiques basées sur la structure linéaire de I'espace d” états concrets (logique temporelle
linéaire, équivalences de test) ou sur sa structure arborescente (logique temporelle arborescente,
bismulation). Les abstractions proposées operent sur des systemes temporisés ou non. Dans le
cas de systémes temporisés, pouvoir considérer un espace d'états abstrait est un impératif car
I'espace d'états concret est en général infini. Ces abstractions sont obtenues par la technique des
graphes de classes et ses évolutions récentes. Dans le cas de systémes atemporels, offrir un
espace d'état abstrait permet de limiter les risques d'explosion combinatoire. Pour cela, Tina fait
appd aux techniques de réduction a base d""ordre fartiel" que sont les ensembles persistants et
les pas couvrants.

En interne :

o3Tina est utilisé pour expérimenter et valoriser les résultats récents du groupe OL C concernant
I'analyse de systémes temporises et les techniques « ordre partiel » de réduction de I'explosion
combinatoire.

3Depuis larentrée 2003, est développée une passerelle entre I'outil RTL et Tina. RTL
(http://www.laas.fr/RT-LOTOS/), développé lui auss au sein dOLC, est un outil de dévelop-
pement centré autour du langage RT -LOTOS.

ogTinaest auss utilisé comme front-end d'analyse dans le cadre du projet interne Toolsys dans
lequel Tinaintervient en complément de Hiles afin de permettre I'analyse de composants.

Place et importance du projet dans la prospective scientifique du groupe : TINA permet
d'expé&imenter et de valoriser les résultats du groupe OLC concernant I'analyse des systemes
temporisés et |es techniques de maitrise de I'explosion combinatoire. La diffusion de ce logiciel
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dans la communauté est dga entamée (cf liste de diffusion http://sympa.laas.fr/iwws/info/tina
users), la mise en oeuvre des extensions demandées permettra d'en élargir la diffusion. Par
ailleurs, le couplage des outils TINA et RTL offrira en outre une plate-forme de dével oppement
constituant une vitrine du savoir faire OLC. De plus disposer d'une plate-forme intégrée
permettra de factoriser et de rationaliser les développements logiciels ultérieurs.

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels :
Airbus, Tni-Valiosys, Feria, Inria /Vasy, InrialOASIS, ENST/ILR

o3Tina était |'un des outils cible de vérification utilisé dans le cadre du projet RNTL COTRE
(Composants Temps-Redl http://www.laas.fr/COTRE/). Une des suites de ce projet (pilotée
par Airbus) est en cours définition dans le cadre du theme ILIGS du CNRT-AE. Il s agit de
définir et implanter un atelier logiciel opensource dans lequel Tina (ou des modules de cel ui-
ci) seraintégré.

osTinaest utilisé dans le cadre de I'ACI Corss - ACI Sécurité Informatique 2003- action dont
I'objectif est d'étudier I'apport des approches formelles pour la composition et |e raffinement
des services systemes.

osTinasera utilisé dans le cadre de I'ACI Fiacre- ACI Sécurité Informatique 2004 - action dont
l'objectif est d'éudier lafiabilité des assemblages de composants répartis. A cette occasion, le
couplage entre Tina et les outils de vérification CADP développés par I’ équipe InrialVasy

Planning :
Date de début : 1/09/2004 (prolongement d'un projet initié le 1/10/2003)
Date defin : 1/08/2005

Principales étapes :
- Vdlidation du prototype
- Intégration ala boite a outils TINA
- Import/Export de modeles PNML (Petri Net Markup Language)

Soutien technique demandé :
1 Ingénieur.

Description succincte des travaux confiés au service
Un prototype d’ éditeur est opérationnel.
Il s'agit pour I’ année 2005 de :
- Valider le prototype réalisé en 2003 par le traitement d’ exemples de taille significative ;
- Intégrer I’ éditeur ala boite a outils TINA ;
- Etudier les possibilités d'interfacage avec SURF,
- Ajouter al’ éditeur la possibilité d’ importer et d’ exporter des modeles décrits en langage
PNML (Petri Net Markup Language).
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Structure de |la demande

Compétence

Volume en % de temps plein

Développement gpplicatif

100%

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préaable avec le service 2| ?

Effort demandé en % de temps plein
Total : 100%

Oul

Répartition sur la durée du projet : uniforme sur la durée du projet




Photonique



Fiche de demande de soutien Com2|

Nom du projet : Caractérisations optiques

Responsable LAAS : Chantal Fontaine

Groupe(s) concerné(s) : Photonique

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:

Permanents : Guilhem Almuneau (CR (20%)), Véronique Bardind (CR (25%)), Eléna Bedd
(CR(35%)), Sophie Bonnefont (CR( 20%)), Olivier Gauthier- Lafaye(CR (20%)), Emmanuelle Daran
(CR (30%)), Chanta Fontaine (DR (10%)), TEAM : Alexandre Arnoult (IR (15%))

Doctorants et autres : doctorants (4 par an, 150 a 200% cumulés) + post-doctorants (1 a 2 30% par
pers.) + sagiaires (4 par an, 250% cumul és)

Objectifsdu projet:

La demande ne correspond pas a un projet a durée déterminée, mais aun besoin de soutien
permanent sur le lieu des caractérisations optiques du LAAS. L’idée est d avoir une personne
responsable des bancs d’ expérimentations et del” ensemble des équipements associés et, de leur
évolution, gestion, coordination, et S besoin, de |’ intervention d’ autres personnes du service (car les
compétences nécessaires sont multiples).

A pluslong terme, I objectif est de disposer d’ une sdlle de caractérisation optique équipée
d expérimentations standards, donc plus ouverte et ble & d autres chercheurs du |aboratoire et
de I'extérieur (actuellement il nous est impossible de répondre a certaines demandes). |l S agit donc
d aboutir alacréation d’ un centre de caractérisation optique du laboratoire.

L’implication de la personne concernée dans un ou plusieurs projets de recherche est
indispensable pour comprendre les expérimentations, |es caractérisations visees et leur intérét
scientifique.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire
Sinscrit dans e cadre de la mise en place d’ un centre de caractérisation optodectronique du laboratoire

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels : tous nos contrats et nos
partenaires sont concernés

Financement (montant et origine) : COMEQ), projets LAAS, contrats du groupe, ...

Panning:
Date de début :
Datedefin : illimitée
Principaes éapes :
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Soutien technique demandé :
Description succincte des travaux confiés au service

- rédisation de mesures dans le cadre d' une participation aux projets scientifiques (implication forte dans
un ou des projets particuliers en accord avec |’ ensemble des chercheurs)

-maintenance du parc matériel et des bancs de mesure (cdibration, édonnages, chaine d’ acquistion...)
-évolution des bancs de mesures en fonction des besoins des utilisateurs (en collaboration avec les
chercheurs)

-évolution des bancs de mesures pour garantir flexibilité, reproductibilité, efficacité, sécurité, convividité,

-soutien alaformation des utilisateurs aux différents équipements et expérimentation

-participation ala prise en charge des demandes extérieures

-mise en place de nouveaux bancs de mesure (avec les chercheurs)

-participation alaréflexion sur I’ achat d’ équipement, prévisonnd, ...

-interface avec les fournisseurs (en particulier pour la maintenance des gros appareillages)

-Sécurité (lien avec la CHS) : senghilisation, mise aux normes, ingdlation d' équipements, formation,...

Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein
Electronique 0.5

Informatique* 1 (suivi des logiciels existants),
Mécanique 0.5

Optique ** 9

*Instrumentation. et maintenance
**nstrumentation, participation aux recherches et management de 'ensemble
d’expérimentation (coordination, formation, suivi, ...)

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :
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Contact préalable avec le service 21 ? Oul NOMN

Effort demandé en % de temps plein
Totd : 12
Répartition sur ladurée du projet :
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Nom du projet : Automatisation pour I’ EJIM et maintenance des appareillages
Responsable LAAS : Chantal Fontaine

Groupe(s) concerné(s) : Photonique

Chercheursimpliqués et pourcentage d’ implication:

Permanents: E. Bedel (70%), E. Daran (30%), C. Fontaine (70%),

Doctorants : O . Desplat (Doct. 50%), P. Gallo (Doct. 50%)

TEAM : Alexandre Arnoult (IR), Guy Lacoste (IE)

Doctorants et autres : doctorants + post-doctorants (1 a 2) + stagiaires (4 par an)
Objectifs du projet:

Ceprojet est la suited’un projet COM2I en cours. Le service aprisen chargeil y adeux ansle
développement d’'un nouveau logiciel d’ automatisation pour |’ épitaxie par jets moléculaires, et sa
mise en place et lancement sur les deux bétis d’ épitaxie. Ce projet vise également a renouveler les
appareillages environnants (automates, éectronique, moteurs et interface pour les mouvements
des caches, PC, et le cablage associé, ...). On a bénéficié sur ce projet d’ un financement

COMERQ. Il s'agit de poursuivre cette action pour la mener aterme.

Deux logiciels ont été successivement développés dans le service 21 depuis 1985 pour le bati
utilisé pour |’ épitaxie des semiconducteursl11-V. La nécessité de garantir la pérennité des
systemes et de répondre a |’ évolution des recherches et des appareillages d' épitaxie nous ont
conduits a engager le développement ce latroisieme version, en cours de développement, ainsi
que le renouvellement du matériel éectronique environnant pour les deux batis.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Essentielles pour le groupe Photonique, dont I’ activité repose en grande partie sur les structures
épitaxiées, en particulier tous ses contrats

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels :

Financemert (montant et origine)
25000euros (interface logicielle temps réel + nouveaux régulateurs de température) pour lamise
en place de la premiére version.

Planning :
Date de début : en cours
Date defin : fin 05

Principal es étapes : prog. recettes oct 04, premiére version printemps 05
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Soutien technique demandé :

Description succincte des travaux confiés au service

- Fin delarédisation de I’ interface de programmation des recettes

- Installation d’ une premiére version fonctionnant avec le matériel actuel, «logicid | », sur le
béati dédié aux semiconducteurs|l1-V, test, validations (édition, commande et archivage des

programmes de croissance)
- Mise au point de la version finale du logiciel, «logiciel Il », installation des nouveaux
régulateurs et du logicid 11, ... sur le béati dédié aux semiconducteurs I11-V, test, validations.

- Mise en liaison du logiciél 1l avec le systeme de contréle de réflectométrie dynamique
accordable Jobin Yvon utilisé pour le contrdle en temps réel des épaisseurs de couches

semiconductrices
-Transfert du logicidl | et des régulateurs actuels du béti des semiconducteurs 11-V versle bati dédié aux

fluorures, test, validation.

- Fin du développement du logiciel pour la partie saisie des recettes

- développement du logiciel pour la partie commande

- miseenliaison du logiciel Il avec le systéme de contrdle de réflectométrie dynamique
accordable Jobin Yvon

- Reédisation dinterfaces spécifiques, telles que le contréle de la rotation du substrat

- achat, installation des logiciels et appareillages nécessaires

- amélioration du systeme mécanique de rotation du substrat

- changement des moteurs de caches du béti «fluorures », fabrication de I interface cache
du méme type que celle de I’ autre béti

- tedt, validation, suivi ... de bon déroulement de croissances test de semiconducteurs I11-V
effectuées avec les nouveaux systemes automatisés | et |1

- test, validation, suivi ... de bon déroulement de croissances test de fluorures effectuées
avec le systéme automatise |

- -mise en liaison avec les systeme de contrdle in situ par réflectométrie dynamique

Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein

Electronique
Informatique
Instrumentation

Mécanique
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Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systéme

Autre (précisez) :

Contact préaable avec le service 2| ? OUl , avec JL.Rastoul et C. Ganibal

Effort demandé en % de temps plein

Tota : 100% J.L. Rastoul, 5-10% C. Ganibal, 10% Marcoul (cablage), 5-10% X. Dollat
(mécanique)

Répartition sur la durée du projet :
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Nom du projet : MIOPY

Responsable LAAS : DARAN/BARDINAL

Groupe(s) concerng(s) : PHOTONIQUE

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : E.Daran (10%) V. Bardinal (10%), T. Camps (5%), C. Fontaine (5%), E. Bedd
Doctorants et autres: sujet de stage affiché pour 2005

Objectifsdu projet:
MICRO-OPTIQUE A BASE DE POLYMERES

Etudes génériques progpectives en vue d' gpplication ala formation de microlentilles et de micropointes
sur desVCSELSs.

Postionnement du projet dans |a prospective scientifique du laboratoire

Ce qujet fait auss I’ objet d’ une demande COMTEAM concernant lamise au point de résines et de
procédés technol ogiques adaptés ala réalisation de micro- composants optiques passifs (microlentilles,
pointes...) en polymére sur différents types de subgtrets.

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels :
Etude prospective : le sujet débute cette année

Financement (montant et origine)

Panning:
Date de début : 010704
Daedefin: ind&erminé
Principales étapes:

1) moddisations optiques des microsystemes (microlentilles, micropointes ...)

2) tratements et fonctionnaisation de surface localisés sur polymeres (TEAM)

3) choix du polymere pour le dépbt locdise (TEAM et 11 pour latechnique de depdt par
microlevier)

4) tests de déepdts locaisés de gouttes de polymeéres, maitrise delataille et delaforme des gouttes.

5) caractérisation des micro-objets formés par les différentes techniques

6) application aux VCSELSs

Soutien technique demandé :



- soutien pour les étapes 1,3, 4,5 et 6

Fiche de demande de soutien Com?2I

Description succincte des travaux confiés au service

cf éapes

1) formation aulogiciel de cacul optique (chercheurs + stagiaire impliqués) et consells ponctuels
3) participation au choix du polymere pour le dépdt localisé en rapport avec le dispositif

expé&rimental de microleviers

4) adaptation du dispostif expérimentd de microleviers au dépdt localisé de gouttes (supports,
logicid, contréle de la Temperature ...) Tests de dépdts sur différents substrats

5) caractérisation avec le banc expérimental des micro-leviers des micro-objets formés par les
différentes techniques (etat de surface, dimensions, rayons de courbure)

6) application finde aux VCSELSs

Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein
Instrumentation 5
Caractérisation 5
Optique 4
Mécanique 2

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact prédable avec le service 21 ? Oul
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Effort demandé en % de temps plein
Tota : 15
Répartition sur ladurée du projet :

1) Début et al’arivée du sagiare (février 2005)

2)

3)

4) débuteraquand les éapes 2) et 3)(TEAM) sera avancée (décembre 04)
5) printemps 2005

6) printemps 2005
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Nom du projet : COMEQ-OPTO

Responsable LAAS : Corinne Vergnenegre (Technique), Guilhem Almunesu (Scientifique)

Groupe(s) concerné(s) : Photonique

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : Guilhem Almuneau, Alexandre Arnoult,Véonique Bardind, ElénaBedd, Sophie
Bonnefont, Emmeanuele Daran, Chantal Fontaine, Olivier Gauthier-Lafaye,
Doctorants et autres: David Mulin, doctorants (4 en moyenne)

Objectifsdu projet:
Mise en place de deux nouveaux bancs de caractérisations optiques et spectroscopiques dans le cadre
dela COMEQ.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :
Nouveaux bancs dans e cadre du développement de la caractérisation optod ectronique du laboratoire

Contexte et partenaires extemes (académiques ou indudtriels) éventuels : tous nos contrats sont
concernés

Financement (montant et origine) : COMEQ (40kE + ?) : Contrats (OSA 131 :40KE, projets LAAS
Opto-hyper : 10kE, projet LAAS emvis : 35kE)

Panning:
Date de début : juin 2004
Datedefin : juin 2005
Principales étapes::
1-Etablissement du cahier des charges
2-Commande du matérid (contact fournisseurs, reca, ...)
3-Ingdlation des bancs
4-Rédisation des interfacages et des programmes de commande et d’ acquisition des données
5-Vdidation des bancs de manips (caractérisation des performances des bancs, tests sur différents
échantillons témoains, « debugage » du programme)

Soutien technique demandé :
Pour toutes les étapes

Description succincte des travaux confiés au service
1- Etablissement du cahier des charges: pour la partie montage et la partie programmation :
interactions entre le service 2i et les chercheurs concernés (phase en cours doit se terminer
début septembre 2004)
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2- Commande du matérid : gopres définition du cahier des charges, commandes des matériels par le
sarvice 2i (phase en cours doit se terminer fin septembre 2004)

3- Indallation des bancs: réception et ingalaion du metériel, mise en place sur le banc otique
comme défini dans le cahier des charges

4- Rédisation desinterfacages et des programmes de commande et d’ acquisition des données

5- Vadlidationdes bancs de manips (caractérisation des performances des bancs, tests sur
échantillons rédls, debugage du programme) : en collaboration avec les chercheurs concernés

Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein

Electronique analogique
Electronique numérique
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique
Développement systeme

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréguences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? Oul NON

Effort demandé en % de temps plein
Total :
Répartition sur la durée du projet :
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Nom du projet : Test d’un coupleur optique et de lentilles pour un MOEM
Responsable LAAS : Chantal Fontaine

Groupe(s) concerné(s) : Photonique

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication :

Permanents: Véronique Bardinal (CR (15%)), Chantal Fontaine (DR (25%)), Thierry Camps
(25%)

Objectifs du projet:

Cette fiche suit une fiche COM2I en cours. Nous développons au sein du groupe
Photonique un coupleur optique, et devons positionner devant les VCSEL s une barrette de
lentilles pour éément d’un bio-capteur portable dans le cadre d’un projet européen ou
I’ application est I'analyse génomique.

Ce capteur portable comprend un microsystéme dans lequel sont associés une
microfluidique contenant une barrette de cantilevers et un sous-systéme optique compose d une
barrette de VCSELSs, d'un coupleur optique et d’ une barrette de photodétecteurs,. Le principe de
ce capteur consiste a détecter et mesurer la flexion des cantilevers produite par I hybridation de
molécules ADN par le sous-systeme optique. Les faisceaux des VCSELs incidents sur les
cantilevers sont défléchis a la réflexion quand les cantilevers se courbent. Ces faisceaux sont
dirigés via le coupleur optique vers les photodétecteurs qui mesurent les déflexions de faisceaux.

Le coupleur optique doit permettre I’amplification de ces déflexions nanométriques de
maniére a rendre possible la mesure par les photodétecteurs.

Ce projet vise a mettre au point le coupleur optique critique et concernait donc alafoisla
conception, fabrication et tests optiques de cet élément. Aujourd’ hui, les problemes ne sont pas
encore résolus. Nous devons encore optimiser le coupleur optique (matériaux, géométrie), et
trouver des lentilles qui corrspondent au probléme d’ optique posé, et les tester.

Ce projet doit impérativement aboutir pour le début de I'année 2005 !

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Pour le groupe Photonique, ce projet concerne une partie d’ un de ses projets de recherche, qui
est une démongtration de I’ exploitation de VCSELs dans les MOEMSs,

Pour le pble ce projet constitue une avancée vers les microsystemes optiques, et participe donc a
la dynamique du pdle dans ce domaine.

Contexte et partenair es exter nes (académiques ou industriels) éventuels:
Partenaires du projet OPTONANOGEN : CRL (Londres), CNM-CSIC (Madrid, Séville et

Barcelone) et CNB-CSIC (Madrid), Genetrix (Seville)

Financement (montant et origine)
Projet européen STREP OPTONANOGEN |ST-2001

Planning :
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Date de début : en cours
Date de fin : février 05 impérativement
Principales étapes :

- Montage de la manip optique en cours, devrait étre terminée en premiere version
en septembre 2005, et ensuite étre progressivement améliorée.

- Les études de simulation et test doivent étre menées parallelement au fur et a
mesure des besoins.

Soutien technique demandé

Les travaux confiés au service consisteront a effectuer :
- Simulation des différentes géométries de coupleurs proposés
- Simulation de la divergence des lentilles qui nous auront été proposeées par les
fournisseurs
- montage de la manip test des coupleurs (sur laquelle a commencé a travailler
Damien Ramis)
- tester les prototypes de coupleurs et les lentilles.
Les simulations prennent peu de temps, le poids portera surtout sur le montage de
I'expérience et son évolution et les tests.

Structure de la demande

Competence Volume en % de temps plein

Optique, Caractérisation, Instrumentation Estimé au total a 10 % concentrés sur les 6

premiers mois (les 3 premiers mois, demande
estimée la plus fate)

Contact préaable avec le service 2| ? Non

Effort demandé en % de temps plein
Total : 100% (C.Vergnenégre, S. Assies)
Répartition sur la durée du projet : avoir
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Nom du projet : Banc de Photoluminescence : sortie de béti EIM
Responsable LAAS : C. Vergnenegre, G. Almuneau
Groupe(s) concerné(s) : Photonique
Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : C. Fontaine (10%), E. Bedel (10%),
V. Bardind (5%), G. Almuneau (2%)
Doctorants et autres: O. Desplats (10%), P. Gallo (10%), E. Havard (5%)

Objectifsdu projet:
Mise en place d' un banc de mesure pour I’ andyse rapide des échantillons épitaxiés: cartographies de
photoluminescence (300 & 77K) et de spectre de réflectivité (300K).

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :
Outil indispensable al’ optimisation rapide de matériaux et de composants
Contexte et partenaires externes (académiques ou indugtriels) éventuels:

Financement (montant et origine)
COMEQ et groupe

Planning :
Date de début : 01/07/2004
Datedefin:

Principalesétapes a mener :
- conception
- commande de matérie
- miseenplace
- test et vdidation compléte
- interfacage sur PC et programme de pilotage des cartographies PL et Refl.
- Formation continue des utilisateurs
- Maintenance, cdibration réguliere

Soutien technique demandé :
Cf. éapes

Description succincte destravaux confiés au service
Cf. éapes
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Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein

Instrumentation
Caractérisation
Optique
Mécanique
Informatique

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? Oul NON

Effort demandéen % detempsplen
Total : 32%
Répartition sur ladurée du projet :

Installation de lamanip (2 premiersmois) :  25%
Teg, validation et formation 5%
Maintenance 2%
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Nom du projet : Caractérisation électro-optique automatisee de wafersVCSEL s
Responsable LAAS : G. Aimuneau
Groupe(s) concerné(s) : Photonique
Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : G. Almuneau (20%), V. Bardina (5%), T. Camps (5%)
Doctorants et autres: C. Amat (10%), E. Havard (10%)

Objectifsdu projet:

- Station Slss : Mesure des caractérigtique P(1), V(1) et analyse du spectre d’ émission avec contrle en
température

- Automatisation de ces mesures sur barrettes et matrices de VCSELs

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Mise en place d' un outil de caractérisation complet et rapide pour nos composants VCSEL s
Contexte et partenaires externes (académiques ou indugtriels) éventuels :

Nos partenaires (RMNT OSA et FUNFACS, seront intéressés par cet outil, méme s son
dével oppement ne congtitue pas une partie d un projet

Financement (montant et origine)

Aucun financement ciblé
Planning :
Date de début : 01/07/2004
Daedefin :
Principdeséapes: - démongration de la mesure éectro-optique sur VCSELS

- régulation en température
- programmation (formation) pour mesures cartographiées

Soutien technique demandé :

- inddlation

- miseen place de programmes d' utilisation dédiés a nos mesures
Description succincte destravaux confiés au service

Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein
Instrumentation 10

Caractérisation 2

Optique 2

Développement applicatif 5
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Contact préalable avec le service 21 ? Oul NOMN

Effort demandéen % detempsplen
Totd : 19
Répartition sur ladurée du projet :

- mise en place des mesures sur VCSEL s (10%)
- programmetion / formation (10%)



RIA



NOM DU PROJET : Mission Biospace GROUPE: RIA
Remarque générale :

Le projet devant durer deux ans, cette fiche est une mise a jour de la demande
présentée en 2003. Les travaux importants menés jusqu’a aujourd’hui méritent, j’en suis
convaincu, d’étre menés a leur terme.

Objectif général : Un robot du LAAS en action along terme ala Cité de I’'Espace

Ce projet porte sur l'installation et la démonstration d’'un robot mobile autonome a la Cité
de 'Espace dans le cadre de I'exposition "Mission Biospace",

Aprés un apprentissage de I'environnement, le robot réalisera des taches de navigation
autonome et d'interaction « simple » avec les visiteurs de I'exposition.

Les travaux menés récemment ont permis de réaliser les premieres démonstrations. Le
déroulement du projet nous a conduit également a proposer a la Cité de I'Espace des
séjours de deux a trois semaines tous les trois mois. A chague nouveau séjour, de
nouvelles fonctions seront ajoutées au robot.

Responsable LAAS : Rachid ALAMI

Chercheurs concernés et pourcentage d’implication :
Raja Chatila

Michel Devy

Frédéric Lerasle

Florent Lamiraux

Aurélie CLODIC (50 %)

Paulo MENEZES (50%)

Abdelatif Baba (50 %)

Maxime Cottret

Nombreux stagiaires de DEA et ingénieurs.

Organismes partenaires

Cité de | ‘Espace

INRIA Rhone-Alpes

Institut de la Communication Parlée

Calendrier général Date de début : Date de fin :
Juillet 2003 — Printemps 2005



Actions de transfert
Démonstration au grand public et aux médias.

Montant et origine du financement (si opération contractuelle)
Pour le moment, le LAAS, la cité de 'Espace (un peu) et les partenaires grenoblois du
projet HR+. Nous sommes a la recherche de financements complémentaires.

Calendrier détaillé

Le robot a été déployé une premiere fois au printemps 2004. Il « effectuera des séjours »
de deux a trois semaines tous les trois mois. A chaque nouveau séjour, de nouvelles
fonctions seront ajoutées au robot.



Soutien demandé

Description succincte des travaux confiés au service

Le robot mis en ceuvre est un B21 que nous avons nomé « Rackam » (le rouge pour les
intimes).
Les travaux confiés au service portent :
- Suivi et adaptation des logiciels de base (architecture de controle et de
développement) et applicatifs
- les travaux mécaniques et les cablages nécessaires a l'installation de capteurs,
d’un écran tactile et de dispositifs de protection et de sécurité
- l'aide a la définition I'environnement d’accueil du robot sur le site de I'exposition
- l'installation du robot sur le site (1 fois tous les trois mois)
- le suivi de son évolution et les outils associés
- lintégration de logiciels spécifiques a la démonstration: caméras fixées sur les
murs et logiciels de suivi et de localisation associés, interfaces spécifiques.

Structure de la demande

Compétence Volume enhommes.mois
Mécanique 15
Cablage 15
Electronique et Informatique « proche du
hardware » 2.0
Informatique générale 4.0

ElectroniqueD Informatique D Instrumentation D Mécanique :I Optique |:|

Contact préalable avec le service 2| ? oul |_| NON D

Effort demandé en h.mois Total : Sur 'année :
Conséquences sur les activités de recherche si lademande n’est pas satisfaite

« On ne peut pas s’arréter au milieu du gué ....».
Place et importance du projet dans la prospective scientifique du groupe, du péle

Visibilité importante (médias, région, grand public, autres musées européens...). Les
premiers résultats sont encourageants.




Remarques complémentaires :

Il est vrai, qu'a premiére vue, ce projet peut ne pas se distinguer de Robotique en
Environnement Humain.

Toutefois, il a des spécificités:
- une attention particuliére, a tous les niveaux, liée au fait que le robot est opéré dans un
lieu public

- la nécessité d'un suivi et d'une maintenance sur plusieurs mois par des personnes
connaissant bien le systeme et capables de le faire évoluer

- la nécessité de se déplacer (certes pas tres loin, mais) assez fréquemment, sans
compter des phase d'installation et de démarrage assez longues et techniques.
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Nom du projet : Robotique Médicde: ENDOXIROB, Projet Région

Responsable LAAS : A. GIRAUD, D. ESTEVE

Groupe(s) concern&(s) : RIA, MIS

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : A. GIRAUD 100%, D. ESTEVE 20%
Doctorants et autres: F. VANMEER 100% , F. BONTEMPS 100% (projet CNAM sous la
direction de MAHOUT).

Objectifsdu projet:

1. Finir le contrat Endoxirob par la mise en fonctionnement d'un seul manipulateur pour essais sur
animd. Pour le LAAS, cda se traduit par lamise en fonctiomement de l'instrument et outils
terminaux avec fourniture d'une copie aSINTERS.

2. Rédiser lamotorisation dun instrument portable pour I'améioration de la dextérité des
ingruments manues utilisables sans usage d'un manipulateur.

Pogitionnement du projet dans la prospective scientifique du [aboratoire :
Fin probable du projet en I'absence de prise en compte par le LAAS de ce type d'activité de
dével oppement indigpensable a des innovations médicales ultérieures.

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels : Collaboration avec SINTERS
Financement (montant et origine)

Panning:

Date de début : 2000

Datedefin : Déc 2004 pour Endoxirob , Déc 2005 pour projet Région.

Principales étapes :

- fin usnage premier prototype Instrument

usinage de trés petites pieces pour outil chirurgica (trompe et pince intégrés a
l'instrument)
motorisation de l'instrument (pas de demande ala COM2l)
rédlisation des piéces fraisées pour une copie dinstrument pour SSINTERSLIRMM.
usinage pour instrument portable.
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Soutien technique demandé : Usinage Mécanique 1mois probable
Description succincte des travalix confiés au service

usinage d'assistance en cours de mise au point.

usinage (fraisage) pour instrument SINTERS, différent par une cote de I'instrument LAAS et
différent par les |égéres modifications (au plus tard fin septembre 2004 sinon il faut envisager la
sous-traitnace...)

usinage instrument portable (pour fin décembre 2004).

Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique XXXXX
Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préaable avec le service 2| ? Oul
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Effort demandé en % de temps plein
Total :
Répartition sur ladurée du projet :



NOM DU PROJET : Robotique en Environnements Humains
Responsable LAAS : Rachid Alami
GROUPE : RIA

Remarque générale :

Ce projet fédérateur étant programmeé sur plusieurs année, cette fiche demande est donc une
mise a jour de la demande 2003. Notons toutefois que les moyens mis en cauvre aujourd’ hui par
nos partenaires et nos concurrents aussi bien américains et japonais qu’ européens, nous invitent
a redoubler d'effort s nous voulons rester dans la course. Les exemples sont multiples : au-dela
des « classques CMU, MIT et Stanford », des équipes de USC, Georgia Tech, Upenn, Université
de Minesotta (USA), IPA, Karlsruhe, Bielefeld (RFA) ...

Notons également un effort particulier a mener cette année au niveau : (1) passage sur RTA linux
pour |’ adaptation de nos outils (Genom..) et pour |e développement d’ une commande pour le bras
PA-10, (2) Réception et intégration de la nouvelle plate-forme Neobotix.

Objectif général :

Ce projet fédérateur intégre et motive nos travaux thématiques en environnements structurés. |l congtitue
auss un cadre dans lequel sont effectués I’ ensemble de nos actions contractuelles relatives a la robotique
en environnement structuré,

Il vise a démontrer des capacités avancées de moddisation, de perception, de navigation dans un lieu
public. L'interaction avec I'nomme, et sa prise en compte explicite a tous les niveaux du robot-systéme,
prend progressivement une importance grandissante, donnant lieu a des rédisations de plusieurs
systemes dinteraction multi-modaux : interfaces graphiques, écran tactile, parole, contact, vision,
serveurs WEB, etc

Ce projet doit permettre la concrétisation de plusieurs aspects correspondant a des tendances fortes de
larobotique avancée !
- lerobot assgtant;

I’interaction avec I'Homme, incluant |a perception par le robot de I’homme et I'interprétation de

Ses gestes

les manipulaeurs mobiles

les taches de manipulation compl étes (perception/moddisation/reconnai ssance/

planification/retour visud et retour d effort.)

I” gpprentissage (planification, supervision, boucles sensori-motrices)

Il faut y gouter égadement la volonté de prendre en compte a tous les niveallx, e hotamment au niveau
de I’ architecture de contrle et des processus décisionnels, des contraintes fortes de fiabilité et sécurité.

Enfin, & de maniere aujourd hui traditionnelle, ce projet fournit un cadre de qudité favorisant :



- lacontribution effective de nombreuses personnes dans des thématiques diverses
- untravail d équipe motivant et formateur

Responsable LAAS : Rachid Alami
Chercheurs concernés et pourcentage d' implication :

Reja CHATILA (DR —30 %)

Michd DEVY (DR — 40 %)

Felix INGRAND (CR —40 %)
Florent LAMIRAUX (CR —40 %)
Jean-Paul LAUMOND (DR — 20 %)
Frédéric LERASLE (MCF—50 %)
Danid SSIDDOBRE (MCF —50 %)
Thierry SMEON (CR- 25 %)
Smon LACROIX (CR — 10 %)

Gérard VERFAILLIE

Paulo MENEZES (thésard 3™ année- 50%)

Aurdie CLODIC (thésard 3™ année - 50 %)

Frédéric PY (thésard 3% année - 100 %)

Guillaume INFANTES (thésard 2™ année — 50%)
Ephraim LOPEZ DAMIAN (thésard 1%© année — 100 %)
Nicolas FORTUNE (thésard 1*© année — 50 %)
Alexandre Lampe (thésard 1%© année — 100 %)

Ignacio Herrera. (thésard 1% année — 100 %)

Abddatif Baba (thésard 1% année — 50 %)

Cédric Pralet (thésard 1% année — 100 %)

Maxime Cottret (thésard 1%° année — 100 %)

Nicolas Do Huu (thésard 1% année — 100 %)

De nouveaux doctorants prévus (mais non encore confirmés pour larentrée 2004) : Vincent Montreuil,
Akin Sishot, Jérémie Pardou, X (perception)

Organismes partenaires
- Projet Robea HR+ (jusgu’ & mi-2005)
Réseau Européen EURON-2
Et surtout le projet COGNIRON (48 mois) : projet intégré dont le LAAS est coordinateur.
Ce projet seratres en vue au niveau de la communauté robotique européenne et au-dela.

Calendrier général Date de début : Date defin : janv. 2008



Il S agit d’'un projet amoyen terme, structurant pour le groupe RIA.
Il seramaintenu dans saforme actuelle, avec les évolutions nécessaires, jusqu’alafin du projet
COGNIRON (janv. 2008).

Actionsdetransfert :
Reativement limitées actuellement.
Projet OROCOS (initiative Open Software)
Société KINEO pour la planification de taches
Liensindustrids (européens) et académiques (internationaux) des projets COGNIRON et
EURON-2 qui sont appelés a étre dével oppés.

Montant et origine du financement (3 opération contractuelle)

Les différents contrats relatifs a ce projet sont les suivants :
Projet Robea « HR+ » (0901 —09/04, 100 k€)
Projet Européen COGNIRON (48 mois a partir de janvier 2004), 750 k€,
Projet LAAS SAC

Calendrier détaillé

Les points de vishilité les plus importants sont |es revues des projets européens et notamment
COGNIRON (une fois par an).

Les efforts de développement et d'intégration sont conduits tout au long de I’ année et organi sés autant
gue possible comme une activité permanente.

Soutien demandé
LESACTIVITES
* Architectures matérielle et logicidle, support aux gpplications robotiques temps réd:
- nouvelles cartes CPU (d'utilité générde) ou plus spécifique (cartes pour lavision)
- évolution, documentation, maintenance et transfert de GeNom et outils associés
- intégration des résultats du projet LAAS SAC anos outils de congtruction et de contrdle de robots

* Supports pour I' expérimentation et lavaidation

- évolution e maintenance des outils de smulation graphique GDHE

- interfaces de test et de pilotage de manip

- adealamise en oeuvre sur VXWorks/GenOM d'gpplications développées par

les chercheurs de I'équipe

- céblage, conception et rédlisation de piéces mécaniques

- participation a des intégrations de logiciel s provenant des différents partenaires des projets associés
(COGNIRON, EURON) et alarédisation d expérimentations d'envergure



Sited’intégration du projet COGNIRON, nous sommes appelés a accueillir des chercheurs du
projet et a éablir un cadre pour I intégration de leurs travaux sur nos plate formes (partenaires : IPA,
EPFL, Université d Amsterdam, Université Libre de Bruxedles, KTH Suéede, Université Hertfordshire,
Universté de Karlsruhe).

Cetravall et arapprocher du nécessaire suivi des moyens expérimentaux, toutes proportions gardees,
tels que la sdle blanche. En effet, il nécessite une pécidisation des intervenants, une connaissance
spécifique en perpétudle évolution et un suivi méticuleux des moyens.

Moyens expérimentaux :
- robotsmobiles
o Hilare2
o Hilae2his
o0 Diligent: XR4000 de Nomadic + XR4000 Albi
0 3scouts Nomadic
0 Rackham: un robot mobile B-21 qui sert également dans |’ opération Cité de
I’Espace
1 remorque pour Hilare 2 bis
o Notonsaussi I'arrivée prochaine d’ une nouveau robot mobile, la plate-forme
Neobotix, qui sera progressivement |e support essentiel des démonstrations
Cogniron. En effet, le PA-10 serainstallé sur ce robot ainsi qu’un mat stéréo
et et plusieurs télémétres dont un laser 3D.
- Brasmanipulateurs. Robosoft et surtout Mitsubishi PA-10
- Digpogtifs auxiliaires dingrumentation de lagrande sdle:
0 platine dte azimut avec caméra
0 caméasau plafond
0 pluseursracks pour le développement et le test de logiciels temps réds

o

Per sonnels et compétences demandés : pour un an renouveable

Domainestechniques:
- Robotique
- ingrumentation des robots
- UNIX systéme/ réseau / compilation
- VxWorks, VME, Linux, Windows, OSX
- Tempsréd
- RTA Linux
- Java, TCL-TK, Corba
- Graphique (GL, X, MOTIF, Interfaces..)
- Hardware insdrumentation et capteurs
- Mécanique
- Cadlage
- Instrumentation



Structure de la demande

Compétence Volume en hommesmois
Mécanique 1,5
Céblage 1,5
Electronique et Informatique « proche du
hardware » 6.0
Informatique générde 18.0

Electronique D Informatique D Instrumentation D M écanique :I Optique D

Contact préalable avec le service 21 ? oul [ ] NON [ ]

Oui avec lesinformaticiens

Effort demandé en h.mois Total: Sur I'année:
Conséquences sur lesactivitésde recherche s la demanden’est pas satisfaite

Il S agit d’'un projet essentiel pour le groupe RIA.

Place et importance du projet dans la prospective scientifique du groupe, du pole

Les différents travaux sont au coaur de la prospective scientifique du groupe




Fiche de demande de soutien Com?2I

Nom du projet : Robotique en Environnements Naturels
Responsable LAAS : Smon Lacroix
Groupe(s) concerng(s) : RIA
Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents: Simon LACROIX (100 %)

Feix INGRAND (CR —20 %)

Michd DEVY (DR — 20 %)

Rachid ALAMI (DR — 20 %)

Rga CHATILA (DR - 10 %)

Doctorants et autres: Gabrid AVINA (thésard 3™ année - 100 %)
Jérémi GANCET (thésard 3™ année - 100 %)
Thierry PEYNOT (thésard 3™ année - 100 %)
Thomas LEMAIRE (thésard 2°™ année— 100 %)
Sébastien BOSCH (thésard 2™ année— 100 %)
Leonardo SOLAQUE (thésard 2°™ année — 100 %)
Sylvain JOYEUX (thésard 1% année — 100 %)
Diana MATEUS (thésarde 1% année — 100 %, entrée dans le groupe &
confirmer)
Muhammad REHAN (thésard 1% année — 100 %, entrée dans le groupe
a confirmer)
Gauthier HATTENBERGER (thésard 1%® année — 100 %, entrée dansle
groupe a confirmer)

Objectifsdu projet:

Ce projet est un projet along terme interne au groupe, qui fédére un large spectre de travaux autour des
problémes liés & la navigation, I'exploration et I'intervention autonome d'un ou plusieurs robots en
environnements naturels. Ces travaux sont pour la plupart liés a des contrats ou des projets collaboratifs
d importance variable, pour lesquels les demandes de soutien ala Com?2| sont réuniesici.

Le projet et héritier de prés de 15 ans d activité dans le domaine, et de développements autour des
robots Adam (aujourd’ hui disparu), Lama depuis 1996 et depuis deux ans Dala. Depuis 2002, le projet
intégre des développements autour de robots aériens (le dirigeable Karma, et un drone qui va ére livré
automne 2004), qui devront a terme coopérer avec les robots terrestres pour mener une misson
donnée.

Le mot clef de ce projet est I'intégration, compris dans ses diverses acceptions (intégration
expérimentde, intégration de capacités fonctionnelles et décisonndles au sein d'une architecture,
intégration multi-robots...). 1l y a de multiples intéréts & mener un tel projet, base sur le dével oppement
et I expérimentation de plates-formes:

Celapermet |a capitdisation des dével oppements rédisés dans le domaine



Fiche de demande de soutien Com?2I

L’intégration expé&rimentde et le melleur moyen d'ére en phase avec I'évolution des
technologies, et I’ unique moyen de prouver la vdidité des travaux effectués

Le projet permet de présenter une «Vvitrine » des dével oppements menés, et auss d' anticiper de
futures collaborations

Enfin, des objectifs de rédisations effectives sont attirants pour les éudiants candidats, et surtout
trésformateurs pour ceux qui participent aux travaux

Positionnement du projet dans |a prospective scientifique du laboratoire:

Les différents travaux sont au coaur de la prospective scientifique du groupe RIA.

Contexte et partenaires externes (académiques ou indudtriels) éventuels :

Par I'intermédiaire de contrats et projets : CNRS, INRIA, Cemagref, LRP et LASMEA (via

trois projets du « PIR » Robed), Onéra CERT, DGA, Thaeés, Dassault, Agtrium

Financement (montant et origine)

Les différents contrats relatifs a ce projet sont les suivants:

Projet Robea « AéRob » (09/01 — 09/04, 50 k€)

Projet Robea «Acrobate » (09/03 —09/05, 30 k€)

Projet Robea «R2M » (09/03 —09/05, 33 k€)

Projet Européen Comets (05/02 — 06/05, 350 k€, expérimentations a rédiser chague année)
Contrat avec Dassault (02/04 —02/05, 45 k€)

Projet de laDGA « Cadence » (phase A avec Thaes — 01/04 — 01/05, 15 k€)

Projet deI’ESA « ExoMars » (phase A avec Agtrium — 01/04 — 01/05, 20 k€)

Panning:

Date de début :
Datedefin :
Principales étapes:

Ce projet étant par nature « permanent », il N’y pas de planning globa. Cependant, les prochains
événements liés a ce projet et importants a noter ici sont les suivants:

(0]

o

Octobre 2004 : réception d’ un drone et rédlisation de son équipement informatique (PC104
embarqué avec caméra montée sur une tourelle orientable)

Mai 2005 : démongtration finale du projet Comets au Portugd (avec le balon dirigeable Karma)
Juin 2005 : rédisaion d' une démongtration avec le robot Dala dans |e contexte du contrat
ExoMars (phase B du projet, le contrat sera é&abli durant I automne 2004)
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Soutien technique demandé :

Les travaux demandes au service sont de deux ordres: support au développement et a la maintenance
hardware des plates-formes, et support au développement e a la maintenance ds logicids (a ces
travaux S goute un soutien lors des expérimentations).

Hardware :

Robot Dda :

0 Miseajour des capacités de calcul embarquées

0 Moadification du montage mécanique du télémétre laser
0 Intégration d un capteur GPS a différence de phase

Drone (pas encore baptisé — livré octobre 2004) :

(0]
(0]

Intégration de capacités de calcul (processeur Crusoe a1 GHz sur PC104)
Intégration d’ une caméra FireWire

Bdlon Karma.:

o

o

Intégration de nouveaux capteurs (dtimetre a ultrasons, capteur de vent, centrde
inetidle)

Rédisation d' un systéme automatique de recharge des batteries

Mise ajour de I’informatique embarquée

Rédisation d' une nouvelle interface entre la CPU embarquée et les actionneurs : il s agit
d' un travail d§aen cours.

Aucun développement n'est envisagé pour le robot Lama

Les actions de maintenance (dépannage) sont bien entendu nécessaires pour chacune de ces quatre

plates-formes

Software :

Outre les travaux de maintenance des systémes d' explaitation et des logicids embarqués, nous avons
toujours besoin d’'un soutien plus important pour le portage des logicids développés par |es chercheurs
et doctorants, pour I'intégration «informatique » d'instruments (capteurs et actionneurs) a bord des
robots, et pour la mise en place de démonstrations. En particulier, le portage de logicids a des
processeurs plus rapides (particulierement pour les dgorithmes de vision) et une compétence qui hous

manque.
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Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein
Mécanique 4.1 % (0.5 homme/mois)
Céblage 8.3 % (1 homme/mois)
Electronique andogique et numérique 50 % (6 homme/mois)

Déve oppement gpplicatif et syseme 100 % (12 homme/mois)

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? Oul NON

(contacts tres réguliers avec M. Herrb, S. Fleury, J. Manhes, T. Lemaire, P. Marcoul et X. Dollat —
directement ou vial’ équipe «robots-admin »)

Effort demandé en % de temps plein
Total :
162.4 % (19.5 homme/mois)
Répartition sur ladurée du projet :
Non applicable




Fiche de demande de soutien Com21l

Nom du projet : DEVELOPPEMENT D’UNE « ANTENNE SONORE » POUR DES
APPLICATIONS ROBOTIQUES

Responsables LAAS : Patrick DANES — Philippe SOUERES

Groupe(s) concerné(s) : RIA

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication :
Permanents : Patrick DANES (50% du temps recherche) — Philippe SOUERES (33%)
Doctorants et autres : Sylvain ARGENTIERI (100%)

Objectifs du projet:

Développer un systeme a base de microphones et de DSP, permettant de localiser une source
sonore pour des applications robotiques. Ce capteur devra satisfaire des contraintes temporelles
fortes, de I’ordre de celles des capteurs visuels (10Hz a 25Hz). Ce travail constitue une étape
essentielle dans le développement d’une téte multi-capteurs pour un robot mobile. Dans ce
contexte, les applications envisagées sont la localisation rapide et 1’asservissement multi-
capteurs (e.g. vision+son). D’autres applications sont également envisagées, principalement la
détection sonore et le tracking multi-sensoriel pour I’Interaction Homme-Robot. Il est a noter
que le développement de telles techniques d’intégration visio-sonore et sensorimotrice est un
théme de recherche d’intérét croissant en Robotique, qui pose des problémes originaux tant en
Acoustique qu’en Vision par Ordinateur et Commande.

Positionnement du projet dansla prospective scientifique du laboratoire : L’objectif
poursuivi dans ce projet est central dans le projet « Egocentre » soutenu par le programme
ROBEA, dédi¢ au développement de techniques de navigation d’un robot mobile par
enchainement dynamique de taches référencées capteurs. Il pourrait permettre également
I’adjonction de fonctionnalités complémentaires pour 1’Interaction Homme-Robot dans le projet
européen COGNIRON.

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels : Le projet de
développement d’une té€te multi-capteurs s’inscrit dans une collaboration avec des chercheurs en
neurosciences intégratives (projet ROBEA). Toutefois, cette collaboration ne pourra pas nourrir
le développement du capteur, qui releve essentiellement de techniques de Robotique,
d’Acoustique et de Traitement du Signal. A ce titre, depuis fin 2003, nous menons un travail de
bibliographie et de veille technologique conséquent, et avons des échanges scientifiques avec des
chercheurs en Acoustique.

Financement (montant et origine): Sur la base des contacts que nous avons avec des
industriels spécialistes d’Acoustique Industrielle —01dB (microphones Stell), Bittware (cartes
d’aquisition et de traitement a base de DSP Analog Devices) et Acquisys (cartes d’aquisition et
de traitement a base de DSP Texas Instruments)— et des recherches que nous avons effectuées
sur les sites des fondeurs Analog Devices et Texas Instruments, nous estimons le colt du systéme
complet a environ 12kEUR. Nous prévoyons de financer ce systéme sur des crédits ROBEA déja
acquis.
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Planning :
Date de début : Octobre 2004
Date de fin : Septembre 2005

Principales étapes :

Octobre 2004 & Décembre 2004 : réception et vérification du
matériel, cablage d’un premier prototype de I’antenne, début des
tests logiciels

Janvier 2005 a Mai 2005 : implémentation des algorithmes de
localisation de sources, actuellement en cours de conception ;
expérimentations en laboratoire

Juin 2005 a Septembre 2005 : implémentation sur le robot ;
couplage avec le systéme de vision stéréoscopique

Soutien technique demandé : La demande que nous formulons ici aupres du service I concerne
le conseil et le support technique. Nous avons le sentiment que les compétences du service Il en
termes de DSP pourraient nous aider a développer rapidement un support expérimental de
qualité. Ce travail sera mené dans le cadre de la these de Sylvain ARGENTIERI débutée en

Octobre 2003.

Description succincte des travaux confiés au service :

Cablage électronique des microphones, conditionneurs, cartes
d’acquisition

Développement logiciel avancé en C et/ou Assembleur
constructeur sur DSP Analog Devices 210xx ou Texas
Instruments

Assemblage mécanique et cablage de la téte multicapteurs
(stéréovision + son) sur un robot Scout

Structure de la demande : conseil et support technique

Compétence Volume en % de temps plein
Electronique numérique et Développement applicatif | 65%

Instrumentation 20%

Meécanique 15%

Contact préalable avec le service 21 ? oul

Effort demandé en % de temps plein :

Total : 5 h*mois

Répartition sur la durée du projet : uniforme




RST
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25 Juin 2004

Nom du projet : Sourcesde Trafic et Métrologie (STM)

Responsable LAAS: Olivier Brun

Groupe(s) concerné(s) : RST et OLC

Chercheursimpliqués et pour centage d’implication :

O. Brun

G. Authié

IM Garcia

P. Owezarski

L. Dairaine

F. Le Gall

C. Bocksta
H. Hassan

N. Larrieu
X
X

Stagiaires

Statut Groupe Activité %
Chercheur, RST M odél es stochastiques, 70
responsable du projet estimation matrices de trafic,

Coordination du projet
Professeur, RST Estimation matrices de trafic 30
responsable groupe RST
Chercheur, responsable RST M odeél es stochastiques, 20
équipe ACE estimation matrices de trafic,
intégration dans le simulateur
hybride DHS
Chercheur oLC Métrologie, caractérisation du 50
trafic
Enseignant- Chercheur oLC/ Métrologie, caractérisation du 20
ENSICA trafic
Chercheur RST I dentification de modéles, 100
estimation de paramétres
Doctorant RST  Modéles stochastiques de tréfic, 50
Doctorant RST Conception de modéles de 70
sources
Doctorant OoLC Métrologie, carectérisation du
trafic
Post-Doctorant Estimation matrices de trafic 100
(T1.2)
CDD Ingénieur Estimation matrices de trafic 100
(T1.2)
Ecolesd ingénieurs, 100

DESS, IUP, DEA

Permanents : O. Brun, G. Authié, IM Garcia, P. Owezarski, F. Le Gall, L. Dairaine

Doctorants et autres : C. Bockstal, H. Hassan, N. Larrieu, + post-doctorant, + CDD Ingénieur.




Objectifs du projet:

Le projet STM s'inscrit dans le cadre de la simulation et de I'émulation de grands
réseaux, et notamment [l'Internet, avec l'objectif de concevoir une méthodologie
permettant de mettre en ceuvre des scenarii réalistes en termes de topologie, de
tomographie et de trafic. Avec cet objectif général ambitieux, STM propose de
développer un systeme pour la conception, la génération et l'analyse de trafic
multimédia. Ce systeme se composera d'une bibliothéque générique de sources de
trafic multimédia et d'un systeme de métrologie pour la supervision du trafic généré. La
bibliotheque permettra de couvrir un large spectre d'applications et de refléter leur
comportement d'un point de vue débit et profil d'émission des paquets. La bibliotheque
aura deux modes de fonctionnement. En mode "hors ligne", elle sera couplée a un
simulateur hybride de réseaux Internet. En mode "en ligne" elle permettra d'injecter du
trafic réel dans un réseau composé d'un ensemble de routeurs, réels ou émulés. C'est
dans ce dernier cas que le systeme de métrologie sera mis en place et utilisé afin
d'analyser les trafics circulant entre les routeurs.

Positionnement du projet dans |a prospective scientifigue du laboratoire :

Un axe de recherche important pour les groupes RST et OLC et un premier sujet d’interaction
entre ces deux groupes.

Contexte et partenaires externes (académigques ou industriels) éventudls :

- Projet RNRT Metropalis,

- Suite Projet Esguimaux,

- Collaboration avec la société QoS Metrix,
- Projet avec Alcatel CIT

Financement (montant et origine) :

Financement Projet LAAS STM probable : 60 K€
Financement Projet Alcatel au LAAS : 40 K€

Autres30K€



Planning :

Planning Projet STM

T3

T1 Dur ée des Taches

6 12 18 24 mois

Date de début : Juillet 2004
Datedefin : Juillet 2006

Principales étapes: TachesT1, T2, T3 et T4

Soutien technigue demandé : 2 ansd’uningénieur I1.

Description succincte des travaux confiés au service :

T1- Développement dela bibliothégue de source detrafic :

Spécification des structures de données du logiciel

Spécification base de données,

Intégration des fonctions de génération actuellement existantes dans DHS et du protocole
TCPdégaprogrammé.

Intégration des modules créés par les chercheurs.

Codage

T2- Capture et export detraces:

Aide ala spécification de ce module.

Intégration des modules créés par les chercheurs.
Codage

T3- Emulation detrafic:

transformation de la bibliothégue intégrée dans DHS pour en faire un générateur de
paguets sur une interface Ethernet; ce méme type de travail a déja été réalisé dansle
cadre du projet Esquimaux.



Paramétrage des sources et des adresses | P des machines destinataires du trafic.

Il'y aura certainement un besoin de programmation multithreadée pour respecter les
contraintes temps réel pour de tres haut débit (carte Gigabit par exemple), peut-étre méme
d’ une programmation multithreadée sur plusieurs machines (Cluster ?).

T4- Validation:
Campagnes de mesures et de simulation comparatives.

Electronique analogique

Electronique numérique

Electronique hyperfréquences

Instrumentation

Caractérisation

Optique
Mécanique

Développement applicatif X

Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 2| ? OUI

Effort demandéen % detempsplein : 100%

Total : 24 mois

Répartition sur la durée du projet : sans objet




Sl
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Nom du projet : Bases de données du systéme d'information
Responsable LAAS : JM. Pons
Groupe(s) concerné(s) : Service Systémes d' Information
Chercheurs impliqués et pourcentage d'implication:
Permanents : JM. Pons, L. Lequievre
Doctorants et autres :
Objectifs du projet:

Finalisation et déploiement des applications de gestion des bases de données du personnel et des
relations publiques :
Intégration des données dans la base des relations publiques
Développement des modules de requétage et d’ exportation de la base du personnel
Intégration de |la base des anciens doctorants
Intégration de ces bases dans le systéme d'information global

Pogitionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Contexte et partenaires externes (académiques ou indudriels) éventudls :

Financement (montant et origine)
Planning :
Date de début : en cours
Date defin: Juin 2005
Principales éapes :

Soutien technique demandé :  Ingénieur d &udes
Description succincte des travaux confiés au service

- Méhodologie et suivi de la phase d' importation des données des relations publiques.

- Expertise d’'un outil évolué de requétage (Discoverer) gppliquable aux basesdu Systéme
d’informetion.

- Spécification des modules de requétage et d’ exportation des données de la base du
personnel

- Tedts- Evolutions— Formation et assistance aux Utilisateurs — Déploiement de I’ gpplication
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Structure de lademande

Compétence Volume en % de temps plein

Analyse de projet — Définition des 80%
spécifications — Architecture de base de donnée.

Electronique analogique

Electronique numérique

Electronique hyperfréquences
Instrumentation

Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif X
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact prédable avec le service 21 ? Oul NON X

Effort demandé en % de temps plein
Totdl :
Répartition sur ladurée du projet :




TEAM
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Nom du projet : Suivi et développement du pilotage et du contdle de réacteurs de dépdts et d'oxydations

Responsable LAAS : B.Rousset et L.Bouscayrol
Groupe(s) concern&(s) : TEAM
Chercheurs impliqués et pourcentage d’ implication:
Permanents :
Doctorants et autres:

Objectifs du projet: Maintenance, évolution et optimisation des systemes pour la réalisation d'étapes de base
des procédés de microélectronique

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire:

Il sagit d'un soutien nécessaire et permanent pour assurer des opérations de base de la technologie micro électronique
en Salle Blanche.
Contexte et partenaires externes (académiques ou indugtriels) éventuels :

Financement (montant et origine)

Planning: Soutien permanent
Date de début :
Datedefin :
Principales étapes. -Réacteur doxydation AET (FOX): Maintenance des systemes de pilotage et de controle.
Intervention sur panne (J.L.Rastoul)
-Réacteur de dépbt vertica (REVE): Remplacement du systéme actud par un PC industriél
et gpprovisionnement de cartes dinterface en prévention de pannes. (C.Ganibd, B.Franc)
-Réacteur de dépbt Si3N4: Continuation des travaux réaises au cours de I'année 2003-2004.
(C.Ganibd, B.Franc, P.Marcoul)
Ingtalation du systéme provisoire pilotant I'automate OMRON
Mise en place du systeme définitif PC + Cartes d'interface + rack de sécurité)
-Extension du systeme aux 2 autres réacteurs. (C.Ganiba ,B.Franc,P.Marcoul)
-Four RTP (RV 1000 et Jetlight): Soutien occasionnd en cas de pannes (C.Ganibal)


rousset
Barrer
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Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein

En instrumentation, Informatique,Electricité  |15% C.Ganibal, 15% P.Marcoul, 15% B.Franc
5% J.L.Rastoul

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences
Instrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? Oul * NON
(avec C.Ganibal, B.Franc, Patrick Marcoul, J.L.Rastoul)

Effort demandé en % de temps plein
Totd : 50%
Répartition sur ladurée du projet :
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Nom du projet : Intervention pour le "décablage” des fours dans I'actuelle salle blanche et pour le "recéblage”
dans lanouvelle

Responsable LAAS : B.Rousset et L.Bouscayrol
Groupe(s) concern&(s) : TEAM
Chercheurs impliqués et pourcentage d’ implication:
Permanents :
Doctorants et autres:

Objectifs du projet: Déménagement de "gros équi pements”

Pogtionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :
Contribution au bon déroulement du déménagement pour la future plateforme

Contexte et partenaires externes (académiques ou indugtriels) éventuels :
Financement (montant et origine)

Panning: Durée: 2 mois

Datededébut : Mars 2005 (suivant laréception de la nouvelle salle blanche)

Date defin: Avril 2005

Principales étapes. Repérage du cablage actuel
Démontage
Recéblage en tenant compte du contexte de la nouvelle salle blanche (propreté, travail
professionnel);
(Lors du rétroffitage passé et actuel de certains fours, P.Marcoul a dgainstallé toutes
les liaisons électriques entre les différentes parties de ces équipements, il a donc une
bonne connaissance du matériel)


rousset
Barrer
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Structure de la demande

Compétence

Volume en % de temps plein

En instrumentation, Electricité 20% (2 mois temps plein)

Electronique analogique
Electronique numérique
Electronique hyperfréquences

Instrumentation
Caractérisation
Optique
Mécanique

Développement applicatif
Développement systeme

Autre (précisez) : Electricité, Instrumentation

Contact préalable avec le service 21 ? Oul * NON
(avec Patrick Marcoul)

Effort demandé en % de temps plein

Total : 20%

Reépartition sur la durée du projet : 100%




TMN
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Nom du projet : Caractérisation de capteurs de gaz conductimétriques

Responsable LAAS : Philippe MENINI

Groupe(s) concerné&(s) : TMN

Chercheursimpliqués et pour centage d’'implication:
Permanents : Ph. Menini (40%) ; A. Martinez (10%) ; G. Sarrabeyrouse (10%) ; Emmanud
Scheid (5%)
Doctorants et autres: F. Parret (doctorant)(20%) ; Cyril Tropis (Sagiaire)(100%)

Objectifsdu projet:

Dans le cadre du projet Européen «Nanosensoflex » une nouvelle manip de caractérisation de capteurs
L’ objectif et de mesurer I'impédance de la couche sensible du capteur en fonction de latempérature de
fonctionnement et de la composition du milieu environnant.

Aujourd hui, cette manip doit ére aisolument améiorée pour ére la plus compléte e la plus
performante possible. En effet, associé alamesure d impédance, il serait nécessaire d' gjouter un module
d acquidition en continu : mesure de tension sur 4 capteurs en paralée ce qui rendrait le Laas beaucoup
plus autonome pour les caractérisations de capteurs de gaz. (Caractérisations au LCC et en Allemagne
pour I'ingtant).

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire : Sujet prioritare au sein
du groupe puisgu’ éant dans le cadre de projets contractuels.

Contexte et partenaires exter nes (académiques ou industriels) éventuels :

1)Projet Européen (partenaires : LCC, Hull university (UK), Saarland University (D), CRF Fiat (1),
NOVAR (D), Nanosense (F), Mics (CH))

2) Projet ACl avec L2ZMP Marsallle

3) Projet PSA-CNRS avec PSA Peugeot Citrden et I’ Ecole des Mines de St- Etienne (LPMG)

Financement (montant et origine) : Les 3 projets ci-dessus (20 k€ environ: 15k€ dg a dépensés)

Planning :
Date de début : septembre 2004
Date defin : décembre 2004
Principales étapes

1) rédisation du circuit de mesure sur 4 capteurs en pardlde au travers d'un ampli
transmpédance (conception dga faite) avec une carte d' acquistion NI (sept — oct)
2) IHM sous Labwindows CVI (gout d un module sur I'interface exigante) (nov — déc)

Soutien technique demandé : Ce soutien consiste afindiser un projet en cours. La partie conception
éant quas finig, il ne s agit que de rédisation insrumentale et CAO. La demande s ééve donc a 3MM
(1j/sem pendant 3 mois).
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Description succincte destravaux confiés au service

Acquisition de tensions sur 4 capteurs en pardléle gréce aun circuit de mesure a AOP au travers d’ une
carte d’ acquisition(gestion par IHM sous Labwindows CV1): 09/2004 — 11/2004 araison de 3MM
(1j/sem)

Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein

Instrumentation (carte d’ acquisition NI ); 20%
Electronique : rédisation de circuit éectrique de
mesure)

Programmeation sous Labwindows CVI1

Electronique analogique oui

Electroniqgue numérique non
Electronigue hyperfréquences non
Instrumentation non
Caractérisation oui

Optique non
Mécanique non
Développement applicatif non
Développement systeme non

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? Oul NON

Effort demandéen % detempsplen
Totd : 20%
Répartition sur la durée du projet : sur 3 mois (septembre— novembre)
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Nom du projet : Caractérisation des microcapteurs chimiques en voie liquide
Responsable LAAS : P. Temple-Boyer
Groupe(s) concerné&(s) : TMN
Chercheursimpliqués et pour centage d’implication:
Permanents :
- Pierre Temple-Boyer (CR1): 75%
- William Sant (Post-doc): 100%
- Augudtin Matinez (P): 10%
Doctorantset autres:
- Marie-Laure Pourciel (D - 3e année): 100%,
- IrynaHumenyuk (D - 3e année): 100%
- Benoit Torbiéro (D - 2e année): 100%

Objectifsdu projet:

1) Suivi de la caractérisation des microcapteurs chimiques a effet de champ ChemFETs et ChemFECs

2) Mise en place de la caractérisation des structures éectrolyte/isolant/semiconducteur (EIS) et des
microdectrodes (potentiométrie, ampéométrie, impédancemétrie):  supports  technique et
éectronique

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Contexte et partenaires exter nes (académiques ou industriels) éventuels :

- Projet indugtrid "MICROMEDIA" (2004-2005) en partenariat avec la sociééé HEMODIA: détection
desionsH", K™ et Na', del'urée et de la créatinine pour les applications en hémodiayse

- Projet européen "SEWING" (2001-2004): détection des ions H*, NH," et NO3 pour le suivi de la
qualité del'eau

- Projet ACl "Biosenseur olfactif" (2003-2005): développement s capteurs chimiques a effet de
champ pour les gpplications de type langue éectronique

Financement (montant et origine)

Planning :
Date de début : 01/09/04
Date defin : 30/06/05
Principales étapes:

Soutien technique demandé :

Description succincte destravaux confiésau service :
Mise en place et suivi de bancs de caractérisation [(V), C(V) et C(V)-quas-tatique

| Structure de lademande
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Compétence Volume en % de temps plein

caractérisation 2 h.moais (continuation de N. Mauran ?)

Electronique anadogique

Electronique numérique

El ectronique hyperfréquences

[nstrumentation

Caractérisation X
Optique

Mécanique

Déve oppement applicatif

Déveoppement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? OUI (continuation de collaboration)

Effort demandé en % de temps plein
Total :
Répartition sur ladurée du projet :
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Nom du projet : I nterface de mesures pour microcapteurs a effet de champ
Responsable LAAS : P. Temple-Boyer
Groupe(s) concerné&(s) : TMN
Chercheursimpliqués et pour centage d’implication:
Permanents :
- Pierre Temple-Boyer (CR1): 75%
- William Sant (Post-doc): 100%
- Augudtin Matinez (P): 10%
Doctorantset autres:
- Marie-Laure Pourciel (D - 3e année): 100%
- IrynaHumenyuk (D - 3e année): 100%
- Benoit Torbiéro (D - 2e année): 100%

Objectifsdu projet:
1) Développement d interface de mesure pour microcapteurs chimiques a effet de champ

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

Contexte et partenaires exter nes (académiques ou industriels) éventuels :

- Projet indugtriel "MICROMEDIA" (2004-2005) en partenariat avec la société HEMODIA: détection
desionsH', K™ et Na', de l'urée et de la créatinine pour les applications en hémodiayse

- Projet européen "SEWING" (2001-2004): détection des ions H*, NH," et NO3 pour le suivi de la
qualité del'eau

- Projet ACI "Biosenseur dfactif" (2003-2005): développement des capteurs chimiques a effet de
champ pour les gpplications de type langue éectronique

Financement (montant et origine)

Planning :
Date de début : 01/09/04
Date defin : 30/06/05
Principales étapes:

Soutien technique demandé :
Description succincte destravaux confiés au service :

Conception et fabrication d' une interface de mesure ChemFET-métre 3° version : prise en compte d’ une
liason RS versun PC
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Structure de la demande

Compétence

Volume en % de tempsplein

Electronique andogique
Electronique numérique
[nstrumentation

4 h.mois (continuation de D. Lagrange, P.
Marcoul, D. Médde ?))

Electronique and ogique
El ectronique numérique

Electronique hyperfréquences

[nstrumentation
Caractérisation

Optique

Mécanique

Déve oppement applicatif
Déve oppement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? OUI (continuation de collaboration)

Effort demandé en % de temps plein

Totd :

Répartition sur ladurée du projet :
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Nom du projet : Développement des systemes fluidiques de caractérisation
Responsable LAAS : P. Temple-Boyer
Groupe(s) concerné&(s) : TMN
Chercheursimpliqués et pour centage d’implication:
Permanents :
- Pierre Temple-Boyer (CR1): 75%
- William Sant (Post-doc): 100%
- Augudtin Matinez (P): 10%
Doctorantset autres:
- Marie-Laure Pourciel (D - 3e année): 100%,
- IrynaHumenyuk (D - 3e année): 100%
- Benoit Torbiéro (D - 2e année): 100%

Objectifsdu projet:

1) Suivi du systéme fluidique de caractérisation des microcapteurs chimiques en voie liquide

2) Développement de chambres et cdlules de mesures pour I'andyse chimique, biochimique et
biologique

Postionnement du projet dans la prospective scientifique du labor atoire :

Contexte et partenaires exter nes (académiques ou industriels) éventudls :

- Projet indugtriel "MICROMEDIA" (2004-2005) en partenariat avec la societé HEMODIA: détection
desionsH', K™ et Na', del'urée et de la créatinine pour les applications en hémodiayse

- Projet européen "SEWING" (2001-2004): détection des ions H*, NH," et NO3 pour le suivi de la
qualité del'eau

- Projet ACl "Biosenseur olfactif" (2003-2005): développement des capteurs chimiques a effet de
champ pour les gpplications de type langue éectronique

Financement (montant et origine)

Planning :
Date de début : 01/09/04
Date defin : 30/06/05
Principales étapes:

Soutien technique demandé :
Description succincte destravaux confiés au service :

- Suivi et développement du systeme fluidique de caractérisation
- Conception et fabrication de chambres et cdllules de mesure
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Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein

Caractérisation 2 h.mois (continuation de S. Assié et X. Dallat ?)
[nstrumentation
Mécaniquefluidique

Electronique and ogique

Hectronique numérique

Electronique hyperfréquences

[nstrumentation X
Caractérisation X
Optique

Mécanique X
Déve oppement applicatif

Déve oppement systeme

Autre (précisez) :

Contact préalable avec le service 21 ? OUI (continuation de collaboration)

Effort demandé en % de temps plein
Totd :
Répartition sur ladurée du projet :




TSF
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Nom du projet : MoSAIC (Mobile Systems Availability Integrity and Confidentiality)
Responsable LAAS : Marc-Olivier Killijian
Groupe(s) concerné(s) : TSF
Chercheurs impliqués et pourcentage d’ implication :
Permanents : Marc-Olivier Killijian : 50%
David Powell 30%
Y ves Deswarte 30%
Doctorants et autres : Doctorantl a définir: 100% (au LAAS)
Doctorant2 a définir: 100% (a Eurécom)

Objectifs du projet:

Le projet proposeé vise I’ étude de nouveaux mécanismes de tol érance aux fautes et de sécurité
pour les dispositifs mobiles sans-fil dans des applications d’ intelligence ambiante (I’ informatique
ubiquitaire, le support tactique pour les champs de bataille ou la sécurité civile, la domotique,
etc.). Nous nous focaliserons sur les réseaux épars auto organisés, utilisant de fagon
prédominante des communications sans-fil aun seul saut, ¢’ est-a-dire des réseaux composés d’ un
faible sous-ensemble d’ une population importante de mobiles, réseaux qui se créent
spontanément par le fait d’ une certaine proximité et la découverte mutuelle, et qui cessent

d exister dés que lacommunication n’est plus possible.

Nous explorerons le probleme peu étudié jusgu’ a présent de latolérance aux fautes dans ces
réseaux. Le premier objectif consiste a définir un service de sauvegarde et de restauration
automatique de données, basé sur la coopération entre mobiles n’ ayant aucune relation de
confiance pré-établie. Un tel service vise a assurer la disponibilité des données critiques gérées
par des mobiles qui sont particulierement vulnérables al’ épuisement des batteries, aux
dommages physiques, au vol, ... L’idée de base est de permettre a un mobile d’ exploiter des pairs
accessibles afin de gérer |a sauvegarde de ses données critiques. L’ implémentation d'un tel
service par coopération entre mobiles n’ ayant aucune relation de confiance préalable est loin

d éretriviale du fait des nouvelles menaces introduites : (a) des mobiles « égoiste » peuvent
refuser de collaborer, (b) les mobiles qui servent de sauvegarde peuvent également défaillir ou
attaquer I"intégrité ou la confidentialité des données, (c) des mobiles malveillants peuvent
chercher a provoquer un déni de service par I'inondation des pairs avec de fausses requétes de
sauvegarde, etc. Traiter ces menaces est le second objectif du projet. Nous avons I’ intention

d’ étudier des mécanismes de gestion de la confiance dans les services collaboratifs entre mobiles
mutuellement suspicieux. Dans ce contexte, des mécanismes basés sur la notion de réputation
(pour une évaluation de la confiance a priori et une imputabilité a posteriori) et de récompense
(pour I'incitation a collaborer) sont de premier intérét. Dans les réseaux épars et éphémeres que
nous considérons, les mécanismes ne peuvent se baser ni sur |’ acces a des tiers de confiance ni
sur la présence d’ une majorité des mobiles considérés, la réputation et la récompense autoportées
semblent par conséguent particulierement bien adaptées.

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du laboratoire :

La sOreté de fonctionnement des systémes mobiles est un nouvel axe de recherche du groupe
TSF. Il rencontre un succés certain au sein de la communauté puisque le projet proposé al’ ACI
Sécurité et Informatique a regu d excellentes évaluations et sera amené a se développer dansle
laboratoire avec le démarrage prochain de deux theses sur le sujet.
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Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels:

Dans le cadre du projet MoSAIC, accepté et partiellement financé par I’ ACI Sécurité et
Informatique, les partenaires sont I’ équipe ACES (Michel Banétre) de I’ IRISA et la Network
Security Team (Refik Molva, Yves Roudier) a Eurecom.

Financement (montant et origine)

Montant total du projet : 258k€

Montant LAAS: 92k€
Planning :

Date de début : 01/10/2004

Datedefin: 31/09/2007

Principal es étapes :
18 mois: rapport sur la sireté de fonctionnement et |a sécurité des réseaux
éphémeres auto-organisés de systemes mobiles
36 mois. plate forme expérimentale illustrant les mécanismes de slreté de
fonctionnement et de sécurité définis dans le projet

Soutien technique demandé :
Nous demandons 1 ingénieur a mi-temps a partir de janvier 2005, et ce jusqu'alafin du projet.
Description succincte des travaux confiés au service

* Mise en place des environnements de dével oppement (a priori Java embarqué, 2ME)
pour |es dispositifs mobiles (assi stants numériques, laptops, dispositifs de captures,
téléphone 3eme génération, etc.),

* Miseen place et exploitation d'outils de simulation et d'expérimentation en situation réelle
de dispositifs mobiles a grande échelle,

» Développement d’'un intergiciel pour latolérance aux fautes et de sécurité des dispositifs
mobiles

Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein
Java

Réseaux mobiles (802.11)

Systémes embarqués (linux/winCE/embedded) 50%

Développement systeme
Contact préalable avec le service 2l ? Oul
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Effort demandé en % de temps plein
Total : 50%
Répartition sur ladurée du projet :
lereannée: 3 h.m.
2emeannée: 6 h.m.
3eme année: 6 h.m.
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Nom du projet : SYSTEME REFLEXIF

Responsable LAAS : JC. Fabre

Groupe(s) concern&(s) : TSF

Chercheurs impliqués et pourcentage d’implication:
Permanents : JC. Fabre (10%), M.O. Killijian (10%)
Doctorants et autres:

Doctorant (75%)
(en cours de Hection, dans le cadre d’ une négociation
de bourse CIFRE avec lasociété ARTAL)
Objectifsdu projet:
Poursuite du développement d' un systeme réflexif tolérant aux fautes :
- Implémentation de la méa-interface sur la plateforme multi-niveaux CORBA/JAVA/LINUX
- Ré&disation d'un ensemble d’ agorithmes de réplication d objets multi-threadés
- Anayse des capacités de flexibilité du systéme au niveau du changement de Stratégie

Positionnement du projet dans la prospective scientifique du labor atoire :

Réalisation d’ une plate-forme adaptative pour le dével oppement d’ gpplication a haute
disponibilité

Contexte et partenaires externes (académiques ou industriels) éventuels :
Société ARTAL s contrat CIFRE

Financement (montant et origine)

Planning :
Datede début : Juillet 2004
Datedefin : Juin 2005
Principales étapes:

- Implémentation de la méa-interface sur la plateforme multi-niveaux CORBA/JAVA/LINUX
- Rédisation d'un ensemble d’ agorithmes de réplication d' objets multi-threadés

- Anadyse des capacités de flexibilité du systéme au niveau du changement de mécanisme non
fonctionndl

- Définition d’ agorithmes de basculement dynamique de stratégie de tolérance aux fautes

Soutien technique demandé :
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6 moisingénieur (effectifs)
Description succincte destravaux confiésau service

- Implémentation de laméainterface sur la plateforme multi-niveaux CORBA/JAVA/LINUX
- Rédlisation d’' un ensemble d' dgorithmes de réplication d’ objets multi-threadés

Structure de la demande

Compétence Volume en % de temps plein
Informeatique systeme 50%
Slreté de fonctionnement 50%

Développement systeme
Autre (précisez) :

Un projet coopératif est en cours d' élaboration avec I’ équipe du Prof. P. Narasmhan de
Carnegie Mellon University (USA) portant sur cette méme thématique dans le cadre d' accords
CNRS-NSF. Cette plate-forme expérimentae pourrait ére utilisée et enrichie dans ce contexte.

Contact préalable avec le service 21 ? Oul

Effort demandé en % de temps plein
Total : 50%
Répartition sur la durée du projet : Linéaire sur la période






